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Willkommen!

Vielen Dank, dass Sie sich fur ein Infrarot-Thermometer und die dazugehérige CompactPlus Connect
Software entschieden haben!

Der Sensor misst die von Objekten emittierte Infrarotstrahlung und berechnet auf dieser Grundlage die
Oberflachentemperatur (™ Prinzip der Infrarot-Temperaturmessung).

Hauptfunktionen der
CompactPlus Connect
Software:

Temperaturdatenanalyse
und Dokumentation
Automatische
Prozesskontrolle
Kundenspezifische
Softwareanpassung
Vollstéandige
Gerateparametrierung
Temperaturdarstellung
und -aufnahme
Videosignal (nur fur
CSvision)

56,8%
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Gewaéhrleistung

Der Hersteller gewabhrt fir den Zeitraum von 24 Monaten die einwandfreie e

o ; . . T : ptris GmbH
Qualitdt der gelieferten Gerate in Hinsicht auf Material- und | =4 4inand-Buisson-Str. 14
Verarbeitungsfehler. Bei nicht bestimmungsgemafer Verwendung erlischt 13127 Berlin
die Gewahrleistung.
Bei der Verwendung der Software CompactPlus Connect weisen wir
ausdrucklich darauf hin, dass wir keine Gewabhrleistung in Bezug auf den | Te|.: +49-30-500 197-0
Einsatz der Software oder Daten-Aufzeichnungen Ubernehmen. Der | EFax: +49-30-500 197-10
Hersteller haftet nicht fur die fehlerfreie Funktion der Software in jedem
Hardware- und Betriebssystem. E-Mail: info@optris.de
Insbesondere  wird keine Haftung fur eventuelle qualitative | Internet: www.optris.de
Veranderungen, Fehler bei Vorfihrung der Software, auftretende Mangel
wahrend des Betriebs oder Unzulédnglichkeiten in bestimmten Anwendungen Gibernommen.
Diese Gewahrleistung erstreckt sich nur auf die Software in ihrer Ursprungsform. Der Benutzer haftet fur alle
wahrend des Einsatzes auftretenden Qualitats- oder Datenverarbeitungsmangel.
Der Hersteller haftet nur innerhalb des dem Anwender verkauften Leistungsumfanges. Somit wird der
Hersteller weder fir Geschaftsverluste oder Schadenersatzanspriche, Verlust der Computer-Software,
etwaige Datenverluste, zusétzlich entstehende Kosten fir Ersatzsoftware, erhobene Anspriiche von
Drittparteien oder sonstige auftretende Kosten bzw. Ausfélle aufkommen.
Die Software ist urheberrechtlich geschitzt und darf nicht verandert oder an Dritte weiterverkauft werden.

Deutschland

Hinweis

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme des Gerates aufmerksam
durch. Der Hersteller behalt sich im Interesse der technischen Weiterentwicklung das Recht auf
Anderungen der in dieser Anleitung angegebenen Spezifikationen vor.
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1. Grundlagen
1.1. Softwareinstallation

Laden Sie die Software von der Optris Internetseite
herunter.

Starten Sie bitte die Setup.exe und folgen Sie den
Anweisungen des Assistenten, bis die Installation
abgeschlossen ist.

Minimale Systemvoraussetzungen:

Windows 10, 11
USB-Schnittstelle

Festplatte mit mind. 30 MByte Speicherplatz

Mindestens 128 MByte RAM

Nach der Installation finden Sie die Software auf Ihrem Desktop (als Programmsymbol)
sowie im Startmeni unter: [Start]\Programme\CompactPlus Connect.

Bei Verwendung der Ethernet-Schnittstelle muss der Treiber separat installiert werden. Dieser ist im
Downloadpaket im Ordner Driver zu finden (Name: Ethernet).

Hinweis

Die Software kann Uber die Optris Internetseite unter folgendem Link heruntergeladen werden:

https://www.optris.de/downloads-software
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IRmobile App

Die Pyrometer verfugen Uber eine direkte Anbindung an ein Android- ’. gmonl P
oogle Play

Smartphone oder Tablet. Dafiir muss nur die IRmobile App im Google Play
Store kostenlos heruntergeladen werden. Dies kann auch Uber den QR-
Code erfolgen.

Hinweis
Die IRmobile App funktioniert auf den meisten Android-Geréaten ab 5.0 mit einem Micro-USB-
Anschluss, der USB-OTG (On The Go) unterstiitzt.



http://medicamina.bplaced.net/joomla/images/stories/cautio.jpg
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.optris.irmobile
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1.2.

Wenn Sie lhren Sensor mit dem PC verbinden und die Software starten, erscheint bei aktivierter Option Geréat
automatisch suchen » Optionen zunéchst die folgende Meldung:

Verbindung Sensor - Computer

Betéatigen Sie dann die Schaltflache . Die gefundenen Sensoren werden als Gerateauswahl
angezeigt:

Beispiel 1: Ein Sensor wurde gefunden.
Mo Gerat Baudrale  Serial Com TProc Videa Betatigen Sie |JAuswahlen|, um das Fenster zu
0 CTRatio 921600 20092003 |COM20 2763 schlieRRen.

Alle COM-Ports
durchsuchen

Aktualisieren| startet eine neue Suche.

Abbrechen Auwahlen

Altualisieren

Beispiel 2: Zwei Sensoren wurden gefunden.

Gerét
CTRatio
CTx

Baudrate
921600
921600

Serial
20092003 | COM20
20100004 |COM18

TProc
355,3
229

Video

A

Aldualisieren

Alle COM-Ports
durchsuchen

Abbrechen

Auwahlen

Nach Auswahl eines Sensors gelangen Sie zuriick in das vorherige Fenster. Hier werden nun der verwendete

Aktivieren Sie mit dem Cursor das gewiinschte
Gerét und betéatigen Sie danach , um
das Fenster zu schlieen.

Aktualisieren|startet eine neue Suche.

virtuelle COM-Port (VCP), die Seriennummer sowie die eingestellte Baudrate angezeigt.

Betétigen Sie zum Abschluss , um das Fenster zu schlief3en.
Wenn das Auto-Start-Gerat aktiviert ist » MenU Einstellungen/ Optionen startet die Messung und die

Temperaturwerte werden im Diagramm angezeigt.
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Nach erfolgter Sensorauswahl zeigt die Statuszeile (unterhalb der Zeitachse) folgende Informationen an:

COMTOffen | CTRatio #9111001: Verbunden

COMXxx: Offen aktive COM-Schnittstelle
ICTRatio: Verbunden| erfolgreiche Kommunikation mit dem jeweils angeschlossenen Sensor

1.3. RS485/ RS422

Bei Verwendung einer RS485-Schnittstelle aktivieren Sie bitte den RS422-Modus. Dafir mussen Sie diese
Funktion zunachst mit den Programmiertasten am Sensor aufrufen (Menipunkt: Multidrop-Adresse). Sie
bendétigen auch das RS485-Modul und den RS485-USB-Adapter [ACCTRS485USBK].
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1.4. Vereinfachter Start

Wenn bei einem erneuten Start der Software der zuletzt
verwendete Sensor am PC angeschlossen ist, wird bei
aktivierter Option Auto Start die Verbindung automatisch [] Autostart
(ohne  Gerateauswahlfenster)  durchgefiihrt  [Meni:

Einstellungen\ Optionen].

Falls diese Option deaktiviert ist, missen Sie im [Menu:
Gerat\ |Gerdte scannen] das entsprechende Gerat

selektieren und auf die Schaltflache driicken.

Die Schaltflache Verbindung trennen| im [Menii: Gerat]

trennt die Verbindung zum Sensor und schlieRt den COM- s
Port.

Optionen - O X

[] Fahrenheit

e CompactPlus Connect 1.5.46

Datei Messung | Gerdt | Diagramm  Ansicht  Einstellungen 7

b B £ |,D Gerate scannen

Start Stopp Lase Verbindung trennen it

G| 13500 | . . [{i) Information
rel

x Konfiguration

A~ 12740 A 5,, Schleifenwartung
1224.0 1 Firmware Update

Laser
1174,0 4 -
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1.5. Grundlegende Einstellungen
1.5.1. Sprache

Die gewilinschte Sprache kénnen Sie unter [Menu: Einstellungen\Sprache] auswahlen.

e CompactPlus Connect 1.5.46
Datei Messung Gerdt Diagramm  Ansicht | Einstellungen | ?
P B E R» sam (@) Optionen
Start Stopp Laser Konfiguration SRM Snapsho‘ Sprache 4 ‘ Chinese
13500 | _ Séﬁwareelnstellungen wiederherstellen Deutsch
[ C] Video snapshot setup English
~ 12740 French
Italiano
1224 0 Japanese
Korean
1174,0 - .
Spanish
11240 -
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1.5.2. Optionen

Im Menupunkt [Meni: Einstellungen\ Optionen] Optionen _ 0O %
kénnen Sie folgende Optionen auswahlen:
[+] Autostart
[] Fahrenheit
Abbrechen
Auto Start Wenn aktiviert, wird nach jedem Programmstart automatisch nach

angeschlossenen Sensoren gesucht.

Fahrenheit Wenn aktiviert, wird die Temperatur in Fahrenheit ausgegeben

Die weiteren Einstellméglichkeiten sind unter » Messung stoppen und Daten speichern erklart.
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1.5.3. Diagrammeinstellungen

Unter [Men(: Diagramm\ Einstellungen] kdnnen
folgende Diagrammoptionen eingestellt werden:

Digital
Anzeigen

Diagramm
Anzeigen

Strichstarke

Farbe

Y-Achse

Fast Burst

Auswahl, welche Signale als
Digitalanzeige dargestellt
werden sollen

Auswahl, welche Signale als
Temperaturkurve dargestellt
werden

Linienstéarke der
Temperaturkurven

Farbe der Temperaturkurven
und der Digitalanzeigen

Darstellung des Graphen auf
der Primér- oder Sekundar-
Y-Achse

Deaktivierung aller Spalten

Einstellungen

Digitalanzeige

TProc

TRatio

O o0Og

T2

<

Dampfung

TDet

TBox

TActRatio

TActT2

O0DO0O0OoOoo0ooogoao

Diagramm Auto Bereich Fast Burst

OoODoDooooDooooogao

MM IODOERERBIIEAME™

O oog

NEEEMIIDRMAIRRIMA-

Stiftbreite
2 =

2 3
5 =

2 =

Farbe

- x

Y Achse

rimar-Achse

Primar-Achse

o

rimar-Achse

3 3 (2] (2 (2 (3 (2] (2 (23 (%[ I 3
313 (812313 |13] 13 |3] |7 3
g % (8| 3| |3 (=] B |3 ||| |5 g
P - i A Y el S A £
a o [=1 T o [=1 =1 a [=1 =1 I o
5 15 |5| '8 |5 |5] 13 |5 |5] 5 & 3
Zl 1z |zl |& 12| |Z] |3 2| 5| |Z] & z
B 13 |%] |3 (3 |%] B (3 |%] B |5 3
4 z
3 3
< < < < < < < < < < < < < < <

Abbrechen
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1.6. Digitalanzeigen

Sobald Sie eine Verbindung zwischen Sensor und Computer herstellen
und die Software starten, wird die Prozesstemperatur Tproc als
Digitalanzeige dargestellt.

Sie kénnen unter [Ment: Diagramm\ Einstellungen] weitere Anzeigen
hinzufiigen. Je nach Sensortyp kénnen die zur Verfligung stehenden
Signale variieren.

Teroc ISt die Prozesstemperatur, welche die jeweils eingestellten
Signalverarbeitungsfunktionen (z.B. Mittelwertbildung,
Maximalwerthaltung, etc.) beriicksichtigt.

Die jeweils ausgewahlten Anzeigen erscheinen auch bei einem Neustart
der Software. Die Gr63e kann manuell gedndert werden, indem Sie mit
dem Cursor auf die Trennlinie unterhalb der Anzeigen gehen und diese
nach unten ziehen. Die Schaltflachen der Werkzeugleiste werden dabei
auch verschoben (in Abhéngigkeit von der Displaygréfie).

Die Farben der einzelnen Anzeigen entsprechen den unter [Menu:
Diagramm\ Einstellungen] eingestellten Farben fur die zugehdorigen
Temperaturkurven und kdnnen beliebig verandert werden

» Diagrammeinstellungen.

TProc (TRatio)

TRatio

469.2°C
"468.0°C
“467.9°C

Aftenuation

1.8%
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Ubersicht der Digitalanzeigen

I Bezeichnung Beschreibung

Teroc Prozesstemperatur Mit Signalverarbeitung, inklusive Mittelung
TRatio Ratiotemperatur Ohne Signalverarbeitung, inklusive Mittelung
T1 1-Kanal Temperatur Ohne Signalverarbeitung, inklusive Mittelung
T2 2-Kanal Temperatur Ohne Signalverarbeitung, inklusive Mittelung
T ActRatio Aktuelle Temperatur Ratio Ohne Signalverarbeitung, ohne Mittelung
Tract1 Aktuelle Temperatur von Kanal 1 Ohne Signalverarbeitung, ohne Mittelung
TrAct2 Aktuelle Temperatur von Kanal 2 ~ Ohne Signalverarbeitung, ohne Mittelung
Dampfung Signaldampfung Signaldampfung
Toet / Tint Detektor Temperatur Temperatur vom Detektor
Tgox Boxtemperatur Allgemeine Innentemperatur im Gehause
Tavg Gemittelte Temperatur Ohne Signalverarbeitung, inklusive Mittelung
Hinweis

Die verfligbaren Temperaturen hangen vom angeschlossenen Geratetyp ab
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1.7. Ansichten

Die CompactPlus Connect ermdglicht das Erstellen frei definierbarer Ansichten:

e CompactPlus Connect 1.5.46

Datei Messung Gerdt Diagramm | Ansicht | Einstellungen 7
b B E R sam Zl Titelleiste
Start Stopp Laser Konfiguration SEM Zl Menileiste
> :
3000 [ :l Werkzeuglefste _
2950 | [ C] Zl Werkzeugleiste beschriften
L ' Zl Statusleiste
A 2060 ZI Diagramm
294.0 4 Immer im Vordergrund
2920 4 Digitalanzeigen oben
290.0 4 Digitalanzeigen rechts
2880 Alle Leisten an
Alle Leisten aus
286,0 - !
Externes Display 3
2840 - !
Maximas pro Sekunde 3
2820 A . -
280,0 A
2780 4
Hinweis

Die Digitalanzeigen kdnnen wahlweise oben oder rechts angeordnet werden [Menu: Ansicht\
Digitalanzeigen oben bzw. Digitalanzeigen rechts].
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Durch Ausblenden der einzelnen Informationen (z.B.
Titelleiste, Mendleiste, usw.) kann man die Digitalanzeigen
auch separat in beliebiger Gré3e » Digitalanzeigen und bei
Bedarf auch standig im Vordergrund [Men(: Ansicht\ Immer
im Vordergrund] darstellen.

Ansicht | Einstellungen 7

(SIS

[<]

[<]

Titelleiste

Meniileiste

Wergzeugleiste
Wergzeugleiste Beschriftung
Statusleiste

Digital

Diagramm

Irnrner im Vordergrund

Digitale Anzeige oben
Digitale Anzeige rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

Externe Anzeige
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1.8. Externe Anzeige

Durch Doppelklick auf eine der Digitalanzeigen [Menl: Ansicht\ Externe
Displays] wird eine externe Anzeige fur das jeweilige Signal aufgerufen. Diese 662.9°C
erscheint zunachst einmal in der gleichen Farbe wie die zugehérige Anzeige in
der Software. Durch drag and drop kdnnen die Anzeigen beliebig auf dem
Bildschirm platziert werden — die Position der zugehoérigen Anzeige in der
Software andert sich dadurch nicht. Fir eine einfache Positionierung erscheint
beim Uberfahren mit dem Cursor eine Markierung links von der Anzeige:

Hinweis

ﬁ Um mehrere externe Anzeigen auseinander halten zu kénnen, wird beim Anklicken der Anzeige
sowohl der Name der Software bzw. Instanz (bei mehreren Softwareaufrufen) als auch der
Signalname kurz angezeigt.

Fur die Gestaltung der externen Anzeigen stehen verschiedene

s}
Optionen zur Verfligung, die mit der rechten Maustaste aufgerufen 70&;&5
Wel’den konneﬂ Transparent

Farbe dndern

Benutze Contrast Farbe

SchlieBe Display

Rahmen Darstellung mit Rahmen - in diesem Modus TProcl = | [B1 | 52
kann die GrolRe der Anzeige geandert

werden. 66200(:
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Transparent

Farbe andern

Kontrastfarbe
verwenden

Display entfernen

Transparente Darstellung — sinnvoll zur
Positionierung der Anzeige vor Bildern oder
Desktop-Hintergriinden.

Zum Andern der Anzeigenfarbe

Je nach Hintergrund kann die Darstellung
der Displayzeichen mit Kontrastfarbe
(schwarze Umrandung) sinnvoll sein.

Schliel3t die jeweilige externe Anzeige

19

662:2°C

662.5°C

662.5°C
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1.9. Messung starten

Um eine Messung zu starten, betatigen Sie bitte die -Schaltflache in der Werkzeugleiste

[Menl: Messung\ Start].

Messung '.
P start Start
uqut Bxtras 7
start Stopp Laser Konfiguration
TRroc (TRatio)
690 ,
. eso{ [l 24.3°C
“ 600 TAvg
550 24.3°C
500 Tint
450 25,8°C
400 TBox
350
300
250
200
150
¥ 100
50
s
00 [s]
5666 3666 10,666 72,666 74 666 76,666
< > H
|COM18:Offen | CTM #20049998: Verbunden | Zyklus: 0.00ms 2.4Mb/91,6Mb

Steuerelemente der Zeitachse:

Bildlaufleiste

Hineinzoomen (vergrélRern)
Herauszoomen (verkleinern)
Vollbereichsanzeige

H: Hold/ C: Continue

GabhwN B

\
x

I

9999

H
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Durch Betatigen der [Pausel-Schaltflache oder eines Steuerelementes Messung | Gerat

der Zeitachse wird die kontinuierliche Darstellung des Messverlaufes

angehalten. Die eigentliche Messung lauft dabei im Hintergrund weiter. ’ Start

Um die Diagrammdarstellung zu aktualisieren, betatigen Sie die [Pause}- T

Schaltflache erneut _——
. Stopp

[Meni: Messung\ Pause] bzw. .

Im angehaltenen Zustand kénnen beliebige Zeitabschnitte des Diagramms mit der |Zeit-BiIdIaqueiste|
ausgewahlt und mit den Zoom-Schaltflachen gestreckt (vergrofl3ert) und E gestaucht (verkleinert)

werden.
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1.10. Skalierung der Temperaturachse

Bei globaler Skalierung wird der Steuerelemente der Temperaturachse: (6 f— @
Tempgratgr_beremh"des Diagramms automatisch 1 Globale Autoskalierung L \@
den jeweiligen Hoéchstwerten angepasst. Der : -
. . . 2 Lokale Autoskalierung
Bereich verbleibt wahrend der gesamten Messung . .
in di Einstell 3 Bildlaufleiste
In dieser Einsteliung. 4 Hineinzoomen (vergréfRern)
. . . He oomen (verkleine
Bei lokaler Skalierung wird der = rausz n(\./ rkieinern)
. . . 6 Vollbereichsanzeige
Temperaturbereich des Diagramms dynamisch
den jeweiligen  Hochstwerten  angepasst. @
Nachdem der jeweilige Maximalwert im weiteren /
Verlauf der Messung das Diagramm verlassen /
hat, erfolgt eine Riicksetzung des Bereiches. Die E
Temperaturkurve wird mit dieser Option immer
optimal dargestellt. ;/@
Eine manuelle Skalierung kann jederzeit durch ; /®
die Steuerelemente der Temperaturachse b @

vorgenommen werden.

Aktivierung der gewiinschten Option:
Steuerelemente (Temperaturachse) bzw. [Meni: Diagramm].
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1.11. Messung stoppen und Daten speichern
Um die aktuelle Messung zu stoppen, driicken Sie bitte die
Stopptaste [Meni: Messung\ Stopp].
In dem sich 6ffnenden Explorerfenster kénnen Sie die gewlinschte
Datei auswahlen [Dateityp: *.dat].

23

Stopp

Messung | Gerdt
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1.12. Messkonfiguration

Mit dem Mendieintrag [Meni: Messung\ Einstellungen...] kdnnen Sie
folgende Parameter fiir die Messung festlegen:

Max. Anzahl von
Datenwerten

Stopp/
Uberschreiben

Bendotigter Speicher

Aufnahmeintervall

Begrenzung der maximalen
Anzahl von Datenwerten

Wenn die maximale Anzahl von
Datenwerten erreicht ist, wird
bei Stopp die laufende Messung
automatisch beendet

bei Uberschreiben wird die
Messung auch nach Erreichen
der maximalen Datenwerte
fortgesetzt und die ersten Daten
jeweils Uberschrieben
(Ringspeicherprinzip).
Speicherbedarf, errechnet aus
der Anzahl von Datenwerten

Zeitabstand zwischen einzelnen
Daten [1ms...10s]

Messung

P start
I I Pause
. Stopp

| Einstellungen

I

Max. Datenzahlung

Wenn die max. Datenanzahl erreichtist ..

O Stopp ® Uberschreiben

Speicher:

Aufzeichnungsintervall (gleich der Diagrammauflésung):

Aufnahmezeit:

Kommunikationsmodus

() Auto(empfohlen)

(") Echtzeit (® Standard

OK

1000000 S

91,6Mb

Imsec -

00:16:40

Abbrechen
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Aufnahmezeit maximale Zeit der Messung, errechnet aus Max. Anzahl von Datenwerten| und

Aufnahmeintervall|

Hinweis

Durch Anderung des Parameters Max. Anzahl von Datenwerten werden der Benotigte Speicher

& und die Aufnahmezeit beeinflusst.

Durch Anderung des Parameters Aufnahmeintervall wird nur die Aufnahmezeit beeinflusst.

Kommunikationsart Bei Einstellung auf Auto (empfohlen) arbeitet der angeschlossene Sensor
bei Aufnahmeintervallen <200 ms im Echtzeitmodus (= Burstmodus:
Geréat sendet stéandig Daten) und bei Intervallen >200 ms im
Standardmodus (Pollingmodus: Temperaturwerte werden jeweils von der

Software abgefragt).

1.13. Offnen von Dateien

zum Offnen einer gespeicherten Datei gehen Sie ins Menii unter [Men(i:
Datei\ Diagramm 06ffnen].

In dem sich 6ffnenden Explorerfenster kénnen Sie die gewiinschte Datei
auswahlen [Dateityp: *.dat].

Datei

Messung  Gerdt

Diagramm speichern

Diagramm &ffnen
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Hinweis
Die Temperaturdateien kdnnen auch mit jedem Texteditor oder mit Microsoft Excel gedffnet und
editiert werden.

Bei Offnen der Datei mit einem Tabellenkalkulationsprogramm wird neben der relativen Zeit (beginnend mit
000:00:00 — Spalte A) auch die Absolutzeit fiir jeden Messwert angezeigt (Spalte N).

Bei Videogeraten und Aktivierung der Funktion ,Automatische Schnappschisse” finden Sie weitere
Informationen zu aufgenommenen Schnappschissen in den Spalten O und P:

A B C D E F G H I il K
1 [Connect DataFile][1.1]
2 |Date: 01.11.2019
3 Time: 28:12,2
4 Unit: °C
5 Resolutiol 0,001
6 Values: 10
7 Time TProc TRatio T1 T2 TActRatio TActl TAct2 Attenuati THead TBox
8 00:00,0 525 525 506,2 499 525 506,3 499,5 100 60,3 38,9
9 00:00,1 525 525 506,2 459 525 506,2 439 100 60,3 38,9
10| 00:00,2 525 525 506,2 499 525 506,3 499,3 100 60,3 38,9
11 00:00,2 525 525 506,2 459 525 506,4 499,5 100 60,3 38,9
12 00:00,3 525 525 506,2 459 525 506,6 499,686 100 60,3 38,9
13 00:00,4 525 525 506,3 439,1 525 506,5 4994 100 60,3 38,9
14 00:00,5 525 525 506,5 499,3 525 506,5 499,3 100 60,3 38,9
15 00:00,6 525 525 506,6 439,4 525 506,6 498,9 100 60,3 38,9
16 00:00,7 525 525 506,5 499,3 525 506,4 498,9 100 60,3 38,9
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2. CTratio

2.1. Geréateeinstellungen CTratio

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Konfiguration] offnet ein Dialogfenster zur Einstellung
samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 5 Kategorien unterteilt:

= Signalverarbeitung Einstellung von Emissionsgrad/ Slope und Nachverarbeitung, Ratio
Modus

= Ausgange Einstellung von Ausgabekanal 1 und 2

= |/OPins Einstellung von Ein- und Ausgangen

= Display Einstellung von Display Hauptwert und LCD-Beleuchtung/ Alarme

» Erweiterte Einstellungen  RS485 Multidrop-Addresse, Ersatzfaser Set, Kalibrierung

= CTratio
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2.2. Geréateeinstellungen CTratio — Signalverarbeitung

In dieser Registerkarte kdnnen Sie die Parameter Emissionsgrad, Slope, Dampfung einstellen sowie
Funktionen zur Signalnachverarbeitung auswéahlen und deren Parameter festlegen. Des Weiteren lasst sich
hier der gewlinschte Ratio Modus wahlen. Als Standard Einstellung ist der Modus Standard Ratio aktiviert.

‘ 20092003 Firmware Revisio 10014
Signalverarbeitung JAusgange /0 Pins Display Erweiterte Einstellungen
Ratio Modus Nachbearbeitung
Standard Rati Smart Rati
® Standard Ratio O SmartRatio Quelle TRatio v
Standard Mittelung
- r TRatio [*C] 507,3
ope 1,000 - Mittelungszeit [s] 0,020 5
Emissivity! 1000 5 T1rC] 5001
Transmission 1 ' e Mittelungsmodus Normal hd
X T2[FC) 4008
Emissivity/ 1,000
Transmission 2 Smarte Mittelungshysterese [K] 5.0 =
—
Slopel Emissionsgrad berechnen
Prozesstemperatur: 500,0 > Halte
Modus Aus o7
Zeit[g] Unendlich 10,000 g
Dampfung
Max Damp. [%] 95,00 0 Schwelle ['C] 1000,0 s
Max DEmp. Modus Letzter gliltiger Wert v 100 S
Hysterese [K] - s
Konfig laden
Konfig speichern ‘Werkseinstellung oK
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2.2.1. Ratio Modus - Standard Ratio
Emissionsgrad/ Slope/ Dampfung

Der Slope (Emissionsgradverhaltnis) ist Ratio Modus

der Quotient der Emissionsgrade der @ StndardRato © Smart Ratio

beiden sich Uberlappenden ctandard

Wellenlangenbereiche und damit der - TRatio[C]

entscheidende  Parameter  fir den ¢ 1000 : .

Quotientenbetrieb. Tranemiseion 1 1,000 g
Emissivity/ 1.000 T2re]

Der Emissionsgrad (e - Epsilon) ist eine "™ Dampfung B%1 100

Materialkonstante, die die Fahigkeit eines <P STEE T IR TET

Kdorpers, infrarote Energie auszusenden, Frozesstemperatur. 5000 v

beschreibt. Der Emissionsgrad beeinflusst

lediglich die Einkanalmessung. -
ampiung

. . . . Max Dampf o) =/ Min Dampf %, 0,00 =
Die Funktion Slope/ Emissionsgrad axDEmprng Bl (95,00 | MinDampfung (X

bereChnen ermogllCht dle Bestimmung Max Dampfungsmodus | Letzter giiltiger Wert w | Min D&mpfungsmodus Letzter giiltiger Wert ~
eines unbekannten Emissionsgrades und
Slopes bei bekannter Prozesstemperatur.

Dampfung: Die Temperaturdarstellung wird fixiert, wenn die Dampfung das hier vorgegebene Limit tibersteigt.
Dabei kann entschieden werden, ob der letzte gultige Wert gehalten werden soll oder ein fester
eingetragener Wert. Dies kann fur die maximale und minimale Dampfung gewéhlt werden.



2.2.2. Ratio Modus - Smart Ratio

Wahrend der Standardmodus ein Ratio Modus

konstantes Emissionsgradverhdltnis/ O StandardRatio ® smartRatio
Slope voraussetzt, kann' bei der [Smart st
Ratio Messung ein Datensatz e o TRatio [C]
verschiedener Slopes zur

. T1[C] 500,1
Temperaturberechnung  aufgezeichnet
und angewendet werden. Das wird T2[C]

beispielsweise  bendtigt, wenn im
Prozess der Verschmutzungsgrad des
Schutzfensters sich verandert und die
Ratiotemperatur nicht mehr stimmt. Das
l&sst es sich nicht mit einem konstanten
Slope beschreiben.

Dampfung [%] 10,0

Voraussetzung fur die Messung ist, dass die Objekttemperatur bekannt sein muss.
Hinweis: Vor der erstmaligen Nutzung muss zwingend ein Datensatz aufgezeichnet werden
In der Funktion werden die Datensatze aufgezeichnet.

Mit den Tasten kann der Smart Ratio Modus aktiviert bzw. deaktiviert werden.
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Teach-In

Bei der Teach-In Funktion muss die Prozesstemperatur bekannt sein. Diese Temperatur lasst sich Uber zwei
Varianten setzen:

= Variante 1: Uber einen festen Wert

Hier wird die bekannte Prozesstemperatur manuell
eingegeben. Datei  Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Adaptive Ratio Berechnung

Transmission 1: 1,0108 Transmission 2: 1,0053

»  Variante 2: Uber eine Freie GroRe

. - . .. - . TProc: |Fester Wert 500.0 =
Dabei erfolgt die Eingabe Uber ein Analogsignal
beispielsweise einen externen Fihler.
Jetzt meSSEMTETZY

Vorgehensweise
Das verschmutzte Fenster vor den Sensor halten. TRroc: | Fester W =00.0 —
Uber die Schaltfliche Jetzt Messen (F12) kénnen nun roc: | Fester Wert - : <
Messpunkte aufgenommen werden. Die aktuellen
Transmissionsgrade und Slope werden in die Tabelle Jetzt messen (F12)
eingetragen. Alternativ kann auch die F12-Taste gedrickt
werden.

Hinweis

C Bei Aufnahme versch. Messpunkte muss immer die aktuelle Prozesstemperatur beriicksichtigt
werden. Mindestens zwei Messpunkte bei versch. Verschmutzungsgraden. Empfehlung: Je mehr
Messpunkte desto besser
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Datei Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Transmission 1: 0,0300 Transmission 2: 0,0500

Prozes: Fester Wert w 500,0 =

Jetzt messen (F12)

M kte ---cee Reagl i * Messpunkte === Durchschnittliche Slope
Transmission  Transmission Slope TProc A Regression  —— Temperatur-Fehler
1.2000
b o1 02011 09716 5000 1.0200 15.0K
2 0.3484 0.3397 0.5753 500.0 1.0000 =" — ; 10,0K
3 03519 0,3434 0,9758 5000 = 0.8000 Pl 1.0000 /j,u"; 50K 5
4 0,3891 0,3806 09782 500.0 :ﬁ 0.6000 // R 00K 2
s < | - : =
5 04187 04113 0,9824 500.0 @ L S 098001+ sk
6 0.5135 0.5062 0.9853 500.0 £ 0.4000 /.,—-/ i B E
7 0.6880 0.6849 0.9955 500,0 0.2000 0.9600 7 00K E
8 0,6584 0,6348 0,9949 500.0 - -15,0K
3 08792 0,8806 1,0016 500.0 0.0000 0.9400 200K
10 0.9351 0.3381 1.0032 5000 0.3063 0.5063 07063 0.9063 03063 05063 07063 09063
11 09929 09973 1,0045 500.0 “ Tranzmission 2 Transmission 2

Abbrechen

Smart Ratio Beispiel mit 11 Messpunkten
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Die mittlere Abbildung stellt den Transmissionsgrad
von Diode 1 relativ zum Transmissionsgrad von

Diode 2 dar. * Messpunkte ----- Regression
Die blauen Punkte sind die aufgenommenen 1.2000
Messpunkte.
1.0000 -
Grine Kurve: Regressionskurve (Polynom) zur /_,.—'
Berechnung der Werte zwischen den Messpunkten. = 0.5000 P
8 A
g 0.6000
9 L
= 0.4000 /?-/
0.2000
0.0000

03062 05063 07063 0.9063

Transmission 2

Hinweis

c Die Smart Ratio Methode kann nur funktionieren, wenn ein monoton steigender Funktionsverlauf
vorliegt. Wenn das nicht der Fall ist, kann die Methode Smart Ratio nicht verwendet werden.
Gegenfalls wiederholen Sie die Messung und tberprifen Sie die Messung auf Messfehler.
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In der rechten Abbildung ist das
Transmissionsverhéltnis  (Slope) relativ.  zum
Transmissionsgrad von Diode 2 dargestellt.

Die blauen Punkte sind die aufgenommenen
Messpunkte.

Die violette horizontale Linie ist, die aus den
Messwerten berechnete, durchschnittliche Slope.

Die rote Kurve ist eine Abschatzung des
Quotienten-Temperaturfehlers  (in  Kelvin)  bei
Verwendung des Durchschnitts-Slopes ohne der
Smart Ratio Methode.

Grine Kurve: Regressionskurve (Polynom) zur
Berechnung der Werte zwischen den Messpunkten.

Slope

Mezspunkte === Durchschnittliche Slope
Fegrezsion = Temperatur-Fehler
1.0200 150K
—r=—1 10.0K
1.0000 _,J’Fi;r‘ ‘oK ,
=
2 0.0K B
0,9800 _,*"’ < =
7 -5, 0K .',1}.,
0.9600 {2 00K =
Fa
- -15.0K
0.5400 -20.0K
03063 05063 07063 09063

Tranzmission 2

Um die erstellten Kurven ins Geréat zu schreiben, muss im Menu
unter die Option Smart Ratio mit neuen Daten
anwenden ausgewahlt werden. Die erstellte Regressionskurve
wird jetzt ins Gerat geschrieben. Ein Hinweisfenster erscheint,
dass die Tabelle ins Gerat gespeichert wird. Der Smart Ratio

Modus ist jetzt automatisch aktiviert.

Anwenden

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden

Tabelle speichern auf Gerat

oK
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Datei  Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Transmission 1: 0,5213 Transmission 2 0,3291

Prozess Fester Wert ~ 500.0 =

= Messpunkte e Regression * Messpunkte === Durchschnittliche Slope
Transmission  Transmission 5 TP AT Regression —— Temperatur-Fehler
ope e 1.2000
b 03011 09716 500.0 1.0200 15.0K
1.0000 -
2 03484 03357 0,973 500.0 /_ = 10.0K
/-‘ e
3 03519 03434 0,9758 500.0 = 0.3000 Pg 1.0000 — 50K 7
4 0.3891 0.3806 0.9782 500.0 § / ) o 0.0K %
‘£ 0.6000 ol ol : =
5 0.4187 04113 0.9824 500.0 a / = 09800 -~ T =
5 o g - 50K 3
[ 05135 0.5062 0.9859 500.0 = 0.4000 /— o
7 06880 06849 03955 500,0 0,200 0.9600 == 00K &
. 4
8 06984 06948 09945 500.0 -15.0K
3 08792 08806 10016 500,0 0.0000 0,940 200K
10 0.9351 0.9381 1.0032 500.0 03063 05063 07063 0.9063 03063 05063 07063 0.9063
1 05929 09973 10085 500.0 v Transmission 2 Transmission 2

Smart Ratio Modus ist nun aktiviert. Weitere Datenpunkte kdnnen in diesem Modus nicht weiter aufgezeichnet
werden. Um weitere Messpunkte hinzuzufigen, missen die auf die Schaltfliche Datenaquise fortsetzen
driicken (Smart Ratio Modus wird wieder deaktiviert).

Nach erfolgreicher Einstellung kdnnen Sie mit der OK-Taste das Fenster schlie3en.




Ratio Modus Datei  Messung  Gerdt  Diagramm
() Standard Ratio (®) Smart Ratio p . R sam
Start Stopp Laser Keonfiguration SRM

Smart
Ein TRatio [C] 4923

T1[°C] 4588

T2 [C] 4921

D&mpfuna [%] 412

Die Aktivierung des Smart Ratio Funktion wird durch eine griin leuchtende Ein Schaltfliche gekennzeichnet.
Des Weiteren befindet sich ein Icon mit der Bezeichnung SRM, welches bei Aktivierung griin umrandet ist.

Fir eine Deaktivierung der Smart Ratio Ratio lodus

Funktion kann entweder auf das Icon O standard Ratio ® smart Ratio

geklickt werden oder auf die grine Ein- amart

Taste. Teach-In Aus TRatio [FC]
el
r2ra

Dampfung [%] 28,1
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Weitere Einstellungen

Im Meni unter |Datei| kbnnen weitere Einstellungen
vorgenommen werden.

Messpunkte in CSV-Datei speichern: Die
ersteliten Daten werden auf eine Festplatte
gespeichert

Regressionsdaten auf Gerét speichern: Die
erstellten Daten werden auf das Gerat gespeichert
ohne Aktivierung bzw. Anwenden der Smart Ratio
Methode

37

Datei

Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Messpunkte in CSV-Datei speichern
Regressionsdaten auf Gerat speichern

Regressionsdaten in .dat-Datei speichern

Messpunkte aus C5V-Datei laden
Regressionsdaten von Gerdt laden

Regressionsdaten aus Datei laden

Regressionsdaten aus Datei laden und auf Gerdt speichern

Schliefen

Regressionsdaten in .dat-Datei speichern: Hier werden die Daten auf eine Festplatte gespeichert fur eine

externe Datenanalyse.

Messpunkte aus CSV-Datei laden: Wenn bereits Datensétze vorhanden sind, kénnen die Werte eingelesen

werden und in die Tabelle geladen werden.

Regressionsdaten von Gerat laden: Zur Ansicht der aktuell genutzten Regressionskurve.

Regressionsdaten aus Datei laden: Die Regressionsdaten werden aus einer vorhandenen Datei geladen.

Regressionsdaten aus Datei laden und auf Gerét speichern: Hier werden die Regressionsdaten aus einer
vorhandenen Datei geladen und direkt auf das Gerat gespeichert.
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Im Menl unter konnen folgende Einstellungen

vorgenommen werden.

Jetzt messen: Ein einzelner Messpunkt wird erstellt und in
die Tabelle geschrieben.

Periodische Messung: Ein vordefiniertes Intervall kann
eingetragen werden, in welchem die Messpunkte
automatisch aufgenommen werden sollen.

Datenaquise | Datenanalyse

Anwenden

letzt meszen

Periodische Messung starten
Periodische Messung stoppen

Anzahl der Mittelwertbildung: 10 »

Alle Messpunkte lGschen

F12

Periodische Messung stoppen: Die Aufzeichnung neuer Messpunkte wird gestoppt.

Anzahl der Mittelwertbildung: Signalmittelung bei der Transmissionsgradmessung (Reaktionszeit wird

dadurch verlangert).

Alle Messpunkte léschen: Alle in der Tabelle befindlichen Messpunkte werden geldscht (nicht vom Gerét).

Hinweis

Um einzelne Messpunkte zu I6schen, missen Sie diese in der Tabelle markieren und mit der Lésch-

Taste entfernen.
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Im  Menl unter kénnen folgende Datenanalyse | Anwenden
Einstellungen vorgenommen werden.

L Pol der Ordnung: 4 s
Polynom der Ordnung: Hier wird die Polynomordnung D}rnm_ﬂ E_r ' nung_ _
angegeben. Als Werkseinstellung ist diese auf Auto Approximationsgenauigkeit: 0,9629
eingestellt und wird automatisch ermittelt. Alternativ kann die Durchschnittliche Slope: 0,3908 b

bei Bedarf manuell gedndert werden.

Approximationsgenauigkeit: Kennwert zur Beurteilung der Beschreibung der Messwerte durch das
Polynom. GroRere Werte sind besser. Ein Wert von 1 bedeutet perfekte Ubereinstimmung. Die
Approximationsgenauigkeit wird automatisch errechnet.

Durchschnittliche Slope: Der Mittelwert aus allen Slopes wird berechnet (violette Gerade im rechten
Diagramm). Als Werkseinstellung ist diese auf Auto gesetzt. Alternativ kann diese auch manuell gesetzt
werden. Ermdglicht das manuelle Veschieben des durchschnittlichen Slopes (Darstellungsoptimierung).

Im Menii unter konnen folgende Einstellungen [ Anwenden

vorgenommen werden.

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden: Die erstellte
Regressionskurve wird ins Gerat geschrieben und der Smart
Ratio Modus aktiviert. Ein Hinweisfenster erscheint, dass die Durchschnittlichen Slope anwenden
Tabelle in das Geréat gespeichert wird.

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden

Smart Ratic mit alten Daten anwenden

Alte Slope anwenden

Smart Ratio mit alten Daten anwenden: Im Geréat schon hinterlegte Regressionskurve wird beibehalten und
Smart Ratio Modus aktiviert.

Durchschnittlichen Slope anwenden: Durchschnittlichen Slope setzen und Standard Ratio Modus
aktivieren.

Slope wiederherstellen: Den Slope-Wert vor Offnung der Smart Ratio Konfiguration wiederherstellen.



40 CTratio

2.2.3. Signal-Nachverarbeitung

In der Kategorie Nachbearbeitung kdnnen Sie die Quelle auswéhlen und folgende Einstellungen vornehmen:

= Mittelung (Mittelungszeit, Mittelungsmodus, Smarte Mittelungshysterese)
= Halte Modus (Modus: Aus, Maximumsuche, Minimumsuche, Erw. Maximumsuche, Erw. Minimumsuche)

Die Beschreibung der einzelnen Funktionen finden Sie
unter auf der nachsten Seite.

Unter Quelle wird das in der Registerkarte
Signalausgéange festgelegte Ausgangssignal (=Terroc)
angezeigt.

Adaptive Mittelwertbildung

Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der
Mittelwertbildung bei steilen Signalflanken. Dabei
kénnen Sie zusétzlich unter min. Differenz die minimale
Temperaturdifferenz  fir das Ansprechen dieser
Funktion eingeben.

Machverarbeitung

Quelle

Mittelung

Mittelungszeit [s]

Mittelungsmodus

Smarte Mittelungshysterese [K]

Halte

Modus

Zeit [5]

Schwelle [*C]

Hysterese [K]

Unendlich

TRatio v

Aus
Maximumsuche

Minimumsuche
Erw. Maximumsuche
Erw. Minimumsuche
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Mittelwertbildung

Maximumsuche

Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche
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Ein arithmetischer Algorithmus wird ausgefiihrt, um das Signal zu glatten.
Der unter Mittelungszeit eingestellte Wert ist die Zeitkonstante. Diese
Funktion kann auch mit allen weiteren Nachverarbeitungsfunktionen
kombiniert werden.

Die minimal einstellbare Mittelungszeit betragt 0,1s.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei
sinkender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die minimal einstellbare Haltezeit betragt 0,1s.
Nach Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den zweithdchsten Wert bzw.
sinkt um 1/8 der Differenz zwischen vorherigem Maximalwert und
Minimalwert wahrend der Haltezeit.

Dieser Wert wird wiederum fir die eingestellte Zeit gehalten.

Danach fallt das Signal mit langsamer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf
der Prozesstemperatur.

Somit wird bei der Messung periodischer Ereignisse (z.B. Flaschen auf
einem Forderband) verhindert, dass die Prozesstemperatur zwischen 2
Ereignissen auf die Bandtemperatur absinkt.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei
steigender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die Definition des Algorithmus entspricht der
Maximumsuche (invertiert).

Dieser Algorithmus sucht nach lokalen Maximalwerten. Dabei werden
Maximalwerte, die kleiner als ihre Vorgénger sind, nur ibernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert unterschritten hatte.



42 CTratio

Bei eingestellter Hysterese muss ein Maximalwert zuséatzlich erst um den
Wert der Hysterese abgefallen sein, damit er als neues Maximum
Ubernommen wird.

Erweiterte Minimumsuche Diese Funktion verhélt sich invertiert zur erweiterten Maximumsuche; d.h.
dieser Algorithmus sucht nach lokalen Minimalwerten. Dabei werden
Minimalwerte, die gré3er als ihre Vorganger sind, nur ibernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert tberschritten hatte.
Bei eingestellter Hysterese muss ein Minimalwert zusatzlich erst um den
Wert der Hysterese angestiegen sein, damit er als neues Minimum
Ubernommen wird.

Adaptive Mittelwertbildung Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der Mittelwertbildung
bei steilen Signalflanken.

Aus Wenn Aus im Modusfeld eingestellt ist, erfolgt keine Signal-
Nachverarbeitung.
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2.3. Geréateeinstellungen CTratio — Ausgang
2.3.1. Ausgang lund 2

Das Gerat besitzt zwei Ausgange (OUT 1, OUT 2) die beliebig
konfiguriert werden kdnnen. Zur Auswahl stehen unter Modus die
folgenden Optionen:

= Aus
= Analog
= Alarm

43

Signalverarbeitung AUSgande /O Pins Disq
Ausgang 1

Modus Aus ~

Bei Aktivierung von Analog stehen im Feld Quelle folgende Signalquellen zur Wahl:

= TProc Prozesstemperatur

= TRatio Ratio Temperatur

= T1 1-Kanal Temperatur

= T2 2-Kanal Temperatur

= Dampfung Signaldampfung in %

= TDet Temperatur vom Detektor
= TBox Boxtemperatur

Analog

Quelle

TMin CT TR atio
Thax Fc]|T7

T2
min [mA] (Dampfung

max [MA] | TBox
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Der gewiunschte  Temperaturmessbereich  Ausgang?
Sensors kann jetzt eingestellt werden. Die Modus Analog ~
Bereichsgrenzen kénnen dabei durch Eingabe

. . . Analog
in die entsprechenden Felder verandert werden. _ o _
A|S Que”e kann ZW|SChen TPFOC; TRatio, Tl, T2, Cluelle TProc L FailSafe Min Bereich [*C] |/ -
Dampfung, Toe: 0der Teox gewahlt werden. TMin[FC] |700,0 2| FailSafe Max Bereich [*C] 1400,0 o
. TMin: untere TMax["C] [1400,0 B FailSafe min [mA] 00 =
Temperaturbereichsgrenze Min [mA] - [4,0 2| FailSafe max [mA] 201 :
=  TMax: obere Max [mA] (20,0 4| [ Failsafe ist Aktiv Min
Temperaturbereichsgrenze FailSafe ist Aldiv Max

= Min [mA]: untere Grenze mA-Ausgang
= Max [mA]: obere Grenze mA-Ausgang
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Alternativ kann der Ausgang 1 wund 2 als
Alarmausgang genutzt werden. Wahlen Sie hierzu die
Einstellung Alarm aus.

Als Quelle kann zwischen Tproc, Tratio, T1, T2,
Dampfung, Toet 0der Tsox gewahlt werden.

Unter Schwelle wird der Schwellwert fir die
Auslésung des Alarms festgelegt.

Hysterese: Einstellung der minimalen Hysterese
Alarm aus [mA/mV]: Wert, wenn kein Alarm
Alarm an [mMA/mV]: Wert bei Alarm

Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus
wird der Ausgang als High- oder Low-Alarm definiert.

Ausgang 1
Modus Alarm

Alarm

Quelle
Schwelle [°C]
Hysterese [°C]
Alarm Aus [mA]
Alarm Ein [mAy]

Mormal

45

TProc
800,0
10,0
4.0
200
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2.3.2. Failsafe

Das Pyrometer verfligt Uber eine Failsafe-Funktion, die im
analogen Modus verwendet werden kann.

Der Bereich lasst sich beliebig konfigurieren. Die Einstellungen fiir
Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten
Pegels am Analogausgang in Abhangigkeit von festgelegten

Temperaturgrenzwerten.

Somit kann ein maglicher Kabeldefekt schnell erkannt werden.

1k

FailSafe Min Bereich [*C] |700,0
Failsafe Max Bereich [*C] 14000 =

FailSafe min [mA] oo

1k

Failsafe max [mA] 201

Ak

[ Failsafe ist Aktiv Min
FailSafe ist Aktiv Max

2.4. Geréateeinstellungen CTratio — I/O-Pins

Das CTratio hat drei I/0-Pins, welche mit Hilfe der Software sowohl als Ausgang als auch als Eingang
programmiert werden kénnen. Folgende Funktionen sind maoglich:

Funktion

Alarm
Gultig LO
Gultig HI

Hold LO HI
Hold HI LO
Hold Reset LO

1/0 pin ist ein

Beschreibung

Ausgang digital
Eingang digital
Eingang digital
Eingang digital

Eingang digital
Eingang digital

Open-collector Ausgang/ Definition als HIGH- oder LOW- Alarm uber
Norm. offen/ norm. geschl. im Software-Dialog

Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am I/O-Pin ein Low-
Pegel anliegt; bei Wegfall des Low-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am I/O-Pin ein High-
Pegel anliegt; bei Wegfall des High-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Bei steigender Flanke am 1/0O Pin wird der letzte Wert gehalten.
Bei fallender Flanke am I/O Pin wird der letzte Wert gehalten.
Ricksetzen einer Haltefunktion bei Low-Pegel am 1/O-Pin
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Hold Reset HlI Eingang digital
ext. Slope Eingang analog

ext. Emissionsgrad  Eingang analog

Freie GroRRe Eingang analog
Laser an LO Eingang digital
Laser an HlI Eingang digital

Low/High-Pegel: Via Software einstellbar

47

Ricksetzen einer Haltefunktion bei High-Pegel am 1/0-Pin

Externe Einstellung des Slope-Wertes liber eine analoge Spannung (0-10
V)

Externe Einstellung des Emissionsgrades Uber eine analoge Spannung
(0-10V)

Darstellung einer frei skalierbaren GroRRe

Laser einschalten (LO Signal)
Laser einschalten (HI Signal)
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Bei Auswahl der Funktion Alarm kénnen folgende Signalquellen i0 Pin 1
ausgewahlt werden: Modus Alarm v
= TProc Prozesstemperatur FITRE,
= TRatio Ratio Temperatur A i
= T1 1-Kanal Temperatur Scwsllercl 800.0 $
= T2 2-Kanal Temperatur Hysterese [*C] 10,0
= Dampfung Signaldampfung in % Normal o
* TDet Detektor Temperatur s
= TBox Boxtemperatur ey
l[e}
Uber Normal: offen bzw. Normal: geschlossen kann der Alarm als OuTPUT

Low- oder High-Alarm definiert werden.

Bei Auswahl der Funktion ext. Slope bzw. ext. Emiss. ist der 1/0-Pin VoFin2

als analoger Eingang programmiert. Die Skalierung des Eingangs e o Soee

kann in den Feldern Slope@ OV (Emiss.@ 0V) bzw. Slope@ 10V e =

(Emiss.@ 10V) vorgenommen werden. :15 -
Slope P1 09

Slope P2 11

o
INPUT
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Bei Auswahl der Funktion Hold Reset LO bzw. Hold Reset HI ist der
I/O-Pin als digitaler Eingang programmiert. Bei Anlegen eines Low-

bzw. High-Pegels wird eine aktivierte Haltefunktion (MAX, MIN,
erweitert MAX, erweitert MIN) zurtickgesetzt.

IO Pin 3
Modus
Parameter
Schwelle [V]

Hysterese [V]

o
INPUT

Hold Reset Hi

40

1.0

49
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2.5. Geréateeinstellungen CTratio — Display

In dieser Registerkarte kbnnen Sie Einstellungen zum Display und zur Hintergrundbeleuchtung (= Visuelle
Alarme) vornehmen. Des Weiteren lasst sich hier die Temperatureinheit wahlen.

2.5.1. Visuelle Alarmbereiche

Unabhangig vom gewahlten Signal fiir den Analogausgang kann unter Allgemein/ Hauptdisplayquelle ein
Signal aus folgender Liste ausgewahlt werden, welches in der Digitalanzeige der Elektronik dargestellt wird:

TProc Prozess Temperatur

TRatio Ratio Temperatur

T1 Temperaturwert aus 1-Kanal-Betriebsart
T2 Temperaturwert aus 2-Kanal-Betriebsart
Dampfung Signaldampfung in %

TDet Temperatur vom Detektor

TBox Temperatur von der Elektronikbox

Fir die visuellen Alarmbereiche kdnnen einem Signal bis zu acht Alarmgrenzen zugeordnet werden. Das
ausgewahlte Signal kann dabei unter Quelle unabhangig vom im Display dargestellten Wert und unabhangig
vom Analogausgang gewahlt werden.
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Signalverarbeitung Ausgange /0 Pins Erweiterte Einstellungen

Allgemein Visuelle Alarmbereiche

Hauptdisplayquelle: TProc v Quelle: Dampfung

Temperatureinheit: =C -

Von Ma . .

0,0 [l 30,0 %] O 0O
30,0 | [%] 60,0 | [%] O O
60,0 | [%] 100,0 | [%] O O
0,0 S 100,0 2| e O 0O 0O
0,0 [l 100,0 %] O 0O 0O
0,0 | [%] 100,0 | [%] O O O
0,0 | [%] 100,0 | [%] O O O
0,0 S 100,0 2| e O 0O 0O

2.5.2. Temperatureinheit

Die Temperatur kann auf Fahrenheit unter Einstellungen/ Optionen und Haken setzen bei Fahrenheit
geandert werden.
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2.6. Geréateeinstellungen CTratio — Erweiterte Einstellungen
In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kénnen folgende Parameter eingestellt werden:

= RS485 — Multidrop-Addresse
= Ersatzfaser Set
= Kalibrierung

Signalverarbeitung Ausgénge 10 Pins Displayl Erwe\terteEinsteIIungenl

RS485 Kalibrierung

Multidrop Adresse: |4 2 Modus
Ratio

Ersatrfaser Set Offset [K] 0,0 =
Anstieg 1,00000 $

MNummer |1 >

T
Offset [K] 100,0 z
Anstieg 1,00000 =
T2
Offset [K] 100,0 =

Anstieg 1,00000 =
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2.6.1. RS485 Multidrop-Addresse

In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein
Netzwerk aus mehreren CTratio-Sensoren aufgebaut werden
(max. 32 Sensoren).

Fur die digitale Kommunikation muss in diesem Fall jeder
Sensor eine eigene Adresse zugewiesen bekommen.
» RS485/ RS422

2.6.2. Ersatzfaser Set

Bei Verwendung von Ersatz-Fasern, mussen zur genauen
Zuordnung, die korrekten Nummer eingetragen werden.
Jede Faser besitzt eine eindeutige Nummer.

R5485

Multidrop Adresse:

Ersatzfaser Set

Mummer

.1

.1

4k

4k

53
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2.6.3. Kalibrierung

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen konnen drei - Kalibrierung
verschiedene Modi ausgewahlt werden, um eine Kalibrierung Modus
des Gerates vorzunehmen:

Ratio
=  Manuell =
. Offset [K] 0.0 =
= 1 Punkt (Kalibrierung) *
= 2 Punkt (Kalibrierung) Anstieg 1,00000 :
Diese Verstarkungsfaktoren lassen sich fir die Ratio, T1 und T2 1
Temperatur eingegeben.
Offset [K] 100,0 =
Manuelle Kalibrierung _ -
Anstieg 1,00000 -

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden
kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-Offset-Wert einzustellen |,
bzw. die Verstarkung (Anstieg) fir die Temperaturkurve zu
andern. Offset [K] 100,0 :
Die Standard-Einstellungen fiir Offset und Anstieg sind: Ansties 1.00000 =
= Offset: 0,0K
= Anstieg: 1,000

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabhangig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abh&ngig von
der Prozesstemperatur).

1 Punkt Kalibrierung
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Bei diesem Modus kann fiir das Gerat eine 1 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéahlen Sie
unter Modus 1 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur ein. Eine
Offsetberechnung erfolgt und wird angezeigt.

Kalibrierung —— Soll-Temperatur
|zt Ratio Temperatur
Modus [1 Punkt v] Ist T1 Temperatur
Ratio Ist T2 Temperatur
——
Offset [K] 50 s 815 855 895 935 975
835 875 915 855 885
Anstieg 4 00000 = Pq
Soll-Temperatur [*C] 8550 $
T Ist Ratio Temperatur [*C] 8500 =
Offset [K] = z 15t T1 Temperatur [*C] 850,0 =
Ist T2 Temperatur [*C] 850,0 S
Anstieg 1.0 =
T2
Offset [K] 50 s

Anstieg 1,0



2 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann eine 2 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéahlen Sie unter Modus
2 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur fiir zwei verschiedene
Punkte ein. Ein Offset und Anstieg (Verstarkung) wird anschlieRend berechnet.

Kalibrierung —— Soll-Temperatur

Ist Ratio Temperatur
1200
Modus [2 Punit v] s —— 1t T1 Temperatur

—— |t T2 Temperatur

Ratio :
400
Offset [K] = ol
815 1015 1215 1415
Angtieg 0,91743 = P1
Soll-Temperatur [*C] 8550 =
T1 Ist Ratio Temperatur [*C] 8500 =
Offset K 0o : Ist T1 Temperatur [*C] 0,0 =
Ist T2 Temperatur [*C] 0,0 $
Anstieg 0,0 =
P2
Soll-Temperatur [*C] 14000 3
T2
Ist Ratio Temperatur [*C] 13500 =
Offset [K] 0.0 - Ist T1 Temperatur [°C] 00 :
- = Ist T2 Temperatur [*C] 0,0 $

Anstieg 0,0
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3. CT
3.1. Gerateeinstellungen CT - Signalverarbeitung

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Konfiguration] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung
samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 5 Kategorien unterteilt:

= Signalverarbeitung Einstellung von Emissionsgrad/ Transmission und Nachverarbeitung
= Ausgang Einstellung von Ausgabekanal 1 und 2

= |/OPins Einstellung von Ein- und Ausgangen

» Visuelle Alarme Einstellung von Display Hauptwert und LCD-Beleuchtung/ Alarme

» Erweiterte Einstellungen Kalibrierung, USB-Verbindung, RS485 Multidrop-Addresse

Seriennummer. 20049998 Firmware Rev. 4

Signalverarbeitung Ausgange IO Pins Display Erweiterte Einstellungen

Emissionsgrad/ Transmissionsgrad Nachbearbeitung

Emissionsgrad 1,000 = TProe[C] 212 Mittelung N
Transmissionsgrad 1,000 £ Mittelungszeit [s] 0,020 3 \
Umgebungstemperatur Mittelungsmodus Normal -

Modus Intern (Kopf) Smart Averaging Hysteresis [K] 50 =

Fester Wert [1C]

Halten —
B~
U die externe Umgebungstemperatur zu konfigurieren, verwenden Sie bitte die VO-Pins WModus Aus -
Zeitfs) Unendiich ~ [1,000 z
Durchgelassene Strahlung CT
Schwelle [C] 21%0 -
Transmission von Objekt (] 0,0
Feste Temperatur ['C] 230 z Hysterese [K] =

Um die extem iibertragene Strahlung zu kenfigurieren, verwenden Sie bitte die I/0-Pins




3.1.1. Emissions- und Transmissionsgrad

Unter Emissionsgrad/ Transmissionsgrad in der Registerkarte Signalverarbeitung kdnnen Sie die beiden
Parameter einstellen:

Emissionsgrad: Materialkonstante, die die Fahigkeit eines Korpers, infrarote Energie auszusenden,
beschreibt.

Transmissionsgrad: Im Feld Transmissionsgrad muss bei Verwendung einer Vorsatzoptik (z.B.
ACCTCF) oder eines Schutzfensters (z.B. ACCTPW) die Transmission dieser
Komponenten eingegeben werden.

Signalverarbeitung I Ausgange /O Pins Display Erweiterte Einstellungen

Emissionsgrad/ Transmissionsgrad
Emissionsgrad 1,000 = TProc [*C] 21,3

Transmissionsgrad 1,000 =
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3.1.2. Umgebungstemperaturkompensation

In Abhangigkeit des Emissionsgrades des Messobjektes wird von der Oberflache ein mehr oder weniger
groBBer Anteil an Umgebungsstrahlung reflektiert. Um diesen Einfluss zu kompensieren, bietet die Software
unter Signalverarbeitung/ Umgebungstemperatur folgende Einstellmdglichkeiten:

* Intern (Kopf): Die Umgebungstemperatur wird vom kopfinternen Pt1000-Fuhler ermittelt.
(Werksvoreinstellung)

= Fester Wert: Im Eingabefeld Fester Wert kann bei konstanter Hintergrundstrahlung ein
fester Temperaturwert eingegeben werden.

Umgebungstemperatur

Modus Intern (Kopf) hd

L4

Fester Wert [°C] 230

4

Um die externe Umgebungstemperatur zu konfigurieren, verwenden Sie bitte die I/0-Pins

Hinweis

é Speziell bei groRen Unterschieden zwischen der Umgebungstemperatur am Objekt und der
Messkopftemperatur empfiehlt sich die Nutzung der Umgebungstemperaturkompensation tber
einen Festen Wert oder uber die I/0 Pins (Modus: Externe Umgebungskompensation).



http://medicamina.bplaced.net/joomla/images/stories/cautio.jpg

3.1.3. Signal-Nachverarbeitung

Unter Nachverarbeitung kénnen Sie die Mittelung  nachverarbeitung

und den Haltemodus einstellen. Wittelung

.. . . . . . . Mittel zeit 0,020 $
Fur die Mittelung wird ein arithmetischer elungszet s
Algorithmus ausgefiihrt, um das Signal zu glatten.

. . X . . Mittelungsmodus Normal v
Der unter Mittelungszeit eingestellte Wert ist die
Zeitkonstante. Diese Funktion kann auch mit allen Smart Averaging Hysterese [K] 50 :
weiteren Nachverarbeitungsfunktionen kombiniert
werden.
Halten
Die minimal einstellbare Mittelungszeit betragt beim
Modus Aus ~

4M Modell 1 ms (0,001 s). Bei diesen Modellen

konnen Werte unter 0,1 s nur mit der 2er- .4 Unendiich | Maximumsuche
Potenzreihe erhoht bzw. verringert werden (0,002, rlginin;l;lnjsuche .
rw. Maximumsucne
0,004, 0,008, 0,016, 0,032, ...). Schwelle [-C] Er Himimumeache
Unter dem Mittelungsmodus kann zwischen Hysterese [K] 100 .

Normal und Adaptiv gewahlt werden. Mit Adaptiv
erfolgt eine  dynamische  Anpassung der
Mittelwertbildung  bei  steilen  Signalflanken
(Adaptive Mittelwertbildung).

Die folgenden Nachverarbeitungsfunktionen stehen zur Verfligung:

Aus Wenn Aus im Modusfeld eingestellt ist, erfolgt keine Signal-
Nachverarbeitung (Teroc = Tavg).
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Maximumsuche

Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche

Erweiterte Minimumsuche
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Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei
sinkender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die minimal einstellbare Haltezeit betragt 0,001 s.
Nach Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den zweithdchsten Wert bzw.
sinkt um 1/8 der Differenz zwischen vorherigem Maximalwert und
Minimalwert wéahrend der Haltezeit.

Dieser Wert wird wiederum fir die eingestellte Zeit gehalten.

Danach fallt das Signal mit langsamer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf
der Prozesstemperatur. » Signalverlaufe

Somit wird bei der Messung periodischer Ereignisse (z.B. Flaschen auf
einem Forderband) verhindert, dass die Prozesstemperatur zwischen 2
Ereignissen auf die Bandtemperatur absinkt.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei
steigender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fur die
eingestellte Haltezeit. Die Definition des Algorithmus entspricht der
Maximumsuche (invertiert).

Dieser Algorithmus sucht nach lokalen Maximalwerten. Dabei werden
Maximalwerte, die kleiner als ihre Vorganger sind, nur ibernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert unterschritten hatte.

Bei eingestellter Hysterese muss ein Maximalwert zusétzlich erst um den
Wert der Hysterese abgefallen sein, damit er als neues Maximum
Ubernommen wird.

Diese Funktion verhalt sich invertiert zur erweiterten Maximumsuche; d.h.
dieser Algorithmus sucht nach lokalen Minimalwerten. Dabei werden
Minimalwerte, die groRer als ihre Vorganger sind, nur ibernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert Uberschritten hatte.



Bei eingestellter Hysterese muss ein Minimalwert zusétzlich erst um den
Wert der Hysterese angestiegen sein, damit er als neues Minimum
Ubernommen wird.

3.1.4. Peak Picker-Funktion
Fir eine Erfassung von schnellen Hotspots (Erfassungszeit 90 ps) muss die Mittelungszeit auf 0,0 s
eingestellt werden.

Hinweis
é In der Diagrammdarstellung kann neben der Prozesstemperatur Tproc (mit Signal-Nachverarbeitung)
auch die gemittelte Temperatur Tayg (Ohne Signal-Nachverarbeitung) dargestellt werden. Die

Wirkung der eingestellten Nachverarbeitungsfunktionen kann somit direkt verfolgt werden.
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Signalverlaufe
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1549 FC]
1422 1
132,2 1
1222 1
112,2 1

102.2

[5]

0,95 195 2495 3,95 495

9,95

10,95

11,95

12,95

= Tproc Mit Maximumsuche (Haltezeit = 1s)
— Tavg 0hne Nachverarbeitung
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1758 | .
[Cl

150,0

130,0 -

110,0 -

90,0 -

70,0 A

50,0 -

300

10,0 -

-10,0

s

0,90 290 4,90 6,90 8,90 10,90 12,90 14,90 16,90 18,90

20,90

22,90

2490

26,90

= Trroc Mit Erw. Maximumsuche (Schwellwert = 80 °C/ Hysterese = 20 °C)
— Tavg 0hne Nachverarbeitung
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3.2.

In der Registerkarte Ausgange kénnen Sie die Ausgabekanéle 1 und 2 sowie den digitalen Ausgang AL2
einstellen. Bei Verwendung der optionalen Relais-Schnittstelle kann diese hier ebenfalls konfiguriert werden.

Geréateeinstellungen CT — Ausgéange

65

Ausgang 1

Modus Analog mA
Analog

Cuelle

TMin [*C]

TMax [FC]

Min [maA]

IMax [mA]

FailSafe Min Bereich [*C]
FailSafe Max Bereich [*C]
FailSafe Min [mA]
FailSafe Max [mA]
FailSafe ist Aktiv Min
FailSafe ist Aktiv Max

TProc
100,0
200,0
4,0
20,0

100,0
200,0
0.0
20,1

Signalverarbeitung Ausgange /0 Pins Display Erweiterte Einstellungen Kalibrierung

Ausgang 2

Modus Analog mA
Analog

Cluelle

TMin [C]

TMax [FC]

Min [maA]

Max [mA]

FailSafe Min Bereich [*C]
FailSafe Max Bereich [*C]
FailSafe Min [mA)]
FailSafe Max [mA]
FailSafe is AKtiv Min
FailSafe ist Aktiv Max

Tint
00
70,0
40
20,0

300,0
400,0
00
201

Digital Ausgang AL2

CQuelle:
Schwelle [°C]
Hysteresis [*C]
Mormal:

Differenzmodus:

EHRelais

TProc
10,0
0,0
Offen

Inakiv




3.2.1. Ausgang lund 2

Das Gerat besitzt zwei Ausgange (OUT-1, OUT-2) die
beliebig konfiguriert werden kdnnen. Zur Auswabhl
stehen die folgenden Optionen: Ausgang 1

- AuS Modus Als o
= Analog mA

Signalverarbeitung AUSg3nde /0 Pins Displ

Analog mA
- AnaIOQ mV Analog mYy
= Alarm mA Alarm mA
= Alarm mV Alarm my
= TCK TCK
Bei Verwendung des analogen mA oder mV Ausgangs Ausgang 1
kann als Quelle entweder Tproc, Tint 0der Teox gewahlt
. . Modus Analog ma ~
werden. Der gewilnschte Temperaturmessbereich
Sensors kann jetzt eingestellt werden. Die Analog
Bereichsgrenzen kénnen dabei durch Eingabe in die el
entsprechenden Felder verandert werden. Hete Lo V
= TMin: untere Temperaturbereichsgrenze ™in [°C] 1000 >
= TMax: obere Temperaturbereichsgrenze TMax [*C] 200,0 o
= Min [mMA/mV]: untere Grenze mA/mV-Ausgang Min [maA] 4.0 2

* Max [mA/mV]: obere Grenze mA/mV-Ausgang Max [mA] 20.0 -
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Alternativ kann der Ausgang 1 und 2 als Ausgang 1
Alarmausgang genutzt werden. Wahlen Sie hierzu die

. Modus Alarm m#a ~
Einstellung Alarm mA oder Alarm mV.
Als Quelle kann zwischen Teroc, Tint0der Tgox gewahlt Alarm
werden.

Quelle TPraoc o
Untef Schwelle wird der Schwellwert fir die Schwelle [C] 510.0 s
Auslésung des Alarms festgelegt.

Hysterese [°C] 10,0 S
Hysterese: Einstellung der minimalen Hysterese Alarm aus [mA] 0.0 -
Alarm aus [mA/mV]: Wert, wenn kein Alarm Alarm an [mA] 0,0 S
Alarm an [mA/mV]: Wert bei Alarm Modus LB v

Differenzmodus Inaktiv o

Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus
wird der Ausgang als High- oder Low-Alarm definiert.

Differenzmodus: Mit Aktivierung wird fir den Alarm-Schwellwert kein Absolutwert, sondern die Differenz
Prozesstemperatur-Umgebungstemperatur (TProc-TUmg) verwendet.



3.2.2. Failsafe

Das Pyrometer verflugt Uber eine Failsafe-Funktion, die im Ausgang 1
analogen Modus verwendet werden kann. Als Quelle kann Modus Analog mA “

Teroc, Tintoder Tgox ausgewahlt werden.
Analog

Der Bereich lasst sich beliebig konfigurieren. Die
Einstellungen fir Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe
eines definierten Pegels am Analogausgang in TMin [C] 100,0
Abhangigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten.

Quelle TProc v

4k

TMax [*C] 2000 5
Somit kann ein moglicher Kabeldefekt schnell erkannt Min [mA] 40 .
werden.

Max [mA] 20,0 =

4k

FailSafe Min Bereich [*C] 100,0

4k

FailSafe Max Bereich [*C] 2000
FailSafe Min [mA] 0.0 =

FailSafe Max [mA] 201

4k

FailSafe ist Aktiv Min
FailSafe ist Aktiv Max
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3.2.3. Digitaler Ausgang AL2

Die Elektronikbox verfligt Uber einen AL2 Pin, der Diagital Ausgang AL2
unter Digital Ausgang AL2 als Open-collector Auelle:
Ausgang (24 V/ 50 mA) konfiguriert werden kann.

Schwelle [FC]
Als Quelle kann Teroc, Tint 0der Teox ausgewahlt Hystaresis [*C]
werden. _

Modus:
Unter Schwelle wird der Schwellwert fur die Differenzmodus:

Ausldsung des Alarms festgelegt.

Hysterese: Einstellung der minimalen Hysterese
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TProc

0,0
Offen

Inaktiv

Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus wird der Ausgang als High- oder Low-Alarm definiert.

Differenzmodus: Mit Aktivierung wird fir den Alarm-Schwellwert kein Absolutwert, sondern die Differenz

Prozesstemperatur-Umgebungstemperatur (TProc-TUmg) verwendet.



3.2.4. Relais

Bei Verwendung der optionalen Relaisschnittstelle
kann als Quelle Tproc, Tint Oder Tgox ausgewahlt
werden.

Unter Schwelle wird der Schwellwert fir die
Auslosung des Alarms festgelegt.

Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus
wird der Ausgang als High- oder Low-Alarm
definiert.

Differenzmodus: Mit Aktivierung wird fir den
Alarm-Schwellwert kein Absolutwert, sondern die
Differenz Prozesstemperatur-
Umgebungstemperatur (TProc-TUmg) verwendet.

BlRelais

Relais 1
CQuelle

Schwelle [FC]
Hysterese [*C]
Modus

Differenzmaodus

Relais 2
Quelle

Schwelle [°C]
Hysterese [*C]
Differenzmodus
Modus

TProc
100
5.0

BRI

Offen

Inakdiv

Tint
70

0,0
Inaktiv
Offen

ae 4y ¢

it
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3.3. /O Pins

Das CT 4M hat drei I/O-Pins, welche mit Hilfe der Software sowohl als Ausgang als auch als Eingang
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programmiert werden kdnnen. Folgende Funktionen sind maoglich:

Funktion

Alarm
Giiltig Low
Giiltig High

Halte Low-High
Halte High-Low
Ricksetzen Low
Riicksetzen High

Externer Emissionsgrad

Freie GroRRe
Laser an Low
Laser an High
Externe

Umgebungskompensation

Externe

Transmissionskompensation

1/0 Pin ist ein

Ausgang (digital)
Eingang (digital)
Eingang (digital)

Eingang (digital)
Eingang (digital)
Eingang (digital)
Eingang (digital)
Eingang (analog)

Eingang (analog)
Eingang (digital)
Eingang (digital)
Eingang (analog)

Eingang (analog)

Low/High-Pegel: Via Software einstellbar

Beschreibung

Open-collector Ausgang/ Definition als High- oder Low- Alarm Gber Norm.
offen/ norm. geschl. im Software-Dialog

Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am 1/O-Pin ein Low-
Pegel anliegt; bei Wegfall des Low-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am 1/0O-Pin ein High-
Pegel anliegt; bei Wegfall des High-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Bei steigender Flanke am 1/O Pin wird der letzte Wert gehalten.

Bei fallender Flanke am I/O Pin wird der letzte Wert gehalten.
Ricksetzen einer Haltefunktion bei Low-Pegel am 1/O-Pin
Ricksetzen einer Haltefunktion bei High-Pegel am 1/0O-Pin

Externe Einstellung des Emissionsgrades Uber eine analoge Spannung
(0-10V)

Darstellung einer frei skalierbaren Grol3e

Laser einschalten (Low Signal)

Laser einschalten (High Signal)

Durch eine Spannung am 1/O Pin [0-10 V; Bereich skalierbar] wird die
Umgebungstemperatur eingestellt.

Durch eine Spannung am 1/O Pin [0-10 V; Bereich skalierbar] wird die
transmittierte Umgebungstemperatur eingestellt.
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Bei Auswahl der Funktion Alarm konnen folgende  I/OFin1

Signalquellen ausgewahlit werden: Modus Alarm -
= TProc Prozesstemperatur Parameter
= Tint Temperatur vom Detektor
* TBox Allgemeine Innentemperatur im Quelle TProc ~
Gehause Schwelle [*C] 510.0 =
Unter Schwelle wird der Schwellwert fir die Auslésung des Hysterese [*C] 10,0 s
Alarms festgelegt.
Mormal Offen -
Hysterese: Einstellung der minimalen Hysterese Differenzmodus naki
narty s
Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus wird 1o
der Ausgang als High- oder Low-Alarm definiert.
OUTPUT

Differenzmodus: Mit Aktivierung wird fir den Alarm-
Schwellwert kein Absolutwert, sondern die Differenz
Prozesstemperatur-umgebungstemperatur (TProc-TUmg)
verwendet.
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Bei Auswahl der Funktion Externer Emissionsgrad ist der I/O-Pin
als analoger Eingang programmiert. Die Skalierung des Eingangs
kann in den Feldern P1 [V], P2 [V], Epsilon P1 und Epsilon P2
vorgenommen werden.

Bei Auswahl der Funktion Hold Reset Low bzw. Hold Reset High ist
der 1/0-Pin als digitaler Eingang programmiert. Bei Anlegen eines
Low- bzw. High-Pegels wird eine aktivierte Haltefunktion (MAX, MIN,
erweitert MAX, erweitert MIN) zurtickgesetzt.
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!0 Pin 2
Modus ext Emissionsgrad
Parameter
F1 V] 0,0
P2 V] 10,0
Epsilon F1 0,0
Epsilon P2 11
10
INPUT
IO Pin 3
Modus Hold Reset HI ~
Parameter
Schwelle [V] 4,0 ¥
Hysterese V] 1,0 =

1o
INPUT



3.4. Display

In dieser Registerkarte kbnnen Sie Einstellungen zum Display und zur Hintergrundbeleuchtung (= Visuelle
Alarme) vornehmen. Des Weiteren lasst sich hier die Temperatureinheit wahlen.

3.4.1. Visuelle Alarmbereiche

Unabhangig vom gewahlten Signal fir den Analogausgang kann unter Allgemein/ Hauptdisplayquelle ein
Signal aus folgender Liste ausgewahlt werden, welches in der Digitalanzeige der Elektronik dargestellt wird:

TProc Prozess Temperatur
Tint Temperatur vom Detektor
TBox Allgemeine Innentemperatur im Gehause

Fir die visuellen Alarmbereiche kdnnen einem Signal bis zu acht Alarmgrenzen zugeordnet werden. Das
ausgewabhlte Signal kann dabei unter Quelle unabhéangig vom im Display dargestellten Wert und unabhé&ngig
vom Analogausgang gewahlt werden.
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Signalverarbeitung  Ausgénge /0 Pins| _Display] Erweiterte Einstellungen
Allgemein Visuelle Alarmbereiche
Hauptdisplayguelle: TProc ~ Quelle TProc V
Temperatureinheit e ~
Von Mach . . ‘
0,0 + ral 5.0 s ral O O
10,0 + ral 15,0 s ral O O
20,0 s rol 250 s rol O O
30,0 s rol 350 s rol O O
40,0 | Icl 45,0 +| [Cl O O
50,0 | [Cl 55,0 3| [Cl O O
60,0 + rol 65,0 2| rol O O
70,0 + rol 75.0 2| rol O O

3.4.2. Temperatureinheit

Die Temperatur kann auf Fahrenheit unter Einstellungen/ Optionen und Haken setzen bei Fahrenheit
geandert werden.



3.5. Geréateeinstellungen CT - Erweiterte Einstellungen

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kdnnen folgende Parameter eingestellt werden:

= Kalibrierung

o Signalverarbeitung Ausginge 10 Pins DisplaylEWBiTeneEiﬂSTEHUﬂgeﬂI
= USB-Kommunikation

. Kalibrierung
= RS485 Multidropadresse
= Ver- und Entriegelung der Programmiertasten Modus [Manuel v
Offset [K] 0,0 =
Anstieg 1,00000 =

USE Kommunikation
Baudrate: 115200 o

Check Summe

RS485

Multidrop Adresse: 1 -

Benutzerschnittstelle

Entsperrt
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3.5.1. Gerateeinstellungen CT — Kalibrierung

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kdnnen drei verschiedene Modi ausgewdahlt werden um eine
Kalibrierung des Gerétes vorzunehmen:

=  Manuell
= 1 Punkt (Kalibrierung)
= 2 Punkt (Kalibrierung)

Signalverarbeitung Ausgange 1O Pins Display Erweiterte Einstellungen

Kalibrierung
Modus Manuel -
Offset [K] 1 Punkt

2 Punkt

Anstieg 1,00000

4




3.5.2. Manuelle Kalibrierung

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstarkung (Anstieg) fir die Temperaturkurve zu andern.

Die Standard-Einstellungen fir Offset und Anstieg sind:

= Offset: 0,0K
= Anstieg: 1,000

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabh&ngig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abh&ngig von
der Prozesstemperatur).

Kalibrierung
Modus Manuel v
Offset [K] 0.0 =

Anstieg 1,00000 =
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3.5.3. 1 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann fur das Geréat eine 1 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéhlen Sie unter

Modus 1 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur ein. Eine
Offsetberechnung erfolgt und wird angezeigt.

Kalibrierung :: —— Soll-Temperatur
Modus (1 Punit ~| 1z Ist-Temperatur
Offset [K] 0,0 : o

40
Anstieg 1,00000 z e

20 20 B0 100 140

0 40 80 120 180
P1

Kalibrierung Soll-Temperatur [FC] 23.0 =
Mod 1 Punkt - .
odus un | Ist-Temperatur [°C] 21,5 =
Offset [K] 15 2

Anstieg 1,00000 =



3.5.4. 2 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann eine 2 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéahlen Sie unter Modus
2 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur fir zwei verschiedene
Punkte ein. Ein Offset und Anstieg (Verstarkung) wird anschlieRend berechnet.

Kalibrierung E00 —— Soll-Temperatur
Modus |2 Punit v| 400 |st-Temperatur
300
Offset [K] 0,0 = 200
100
Anstieg 1,00000 : 0-—%
=17 82 183 283 3z
P1
Soll-Temperatur [FC] 230 =
Kalibrierung Ist-Temperatur FC] 215 B
Modus 2 Punkt w
Offset [K] -1.4 -
Anstieg 0,99625 $ P2
Soll-Temperatur [°C) 4230 $

Ist-Temperatur [*C] 4200 3
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3.5.5. USB-Kommunikation

Unter USB-Kommunikation kann die Baudrate des
Sensors gewahlt werden. Zur Auswahl stehen
115200 und 921600. Mit Aktivierung der Check
Summe

3.5.6. RS485-Multidropadresse

In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein
Netzwerk aus mehreren CT-Sensoren aufgebaut
werden (max. 32 Sensoren).

Fur die digitale Kommunikation muss in diesem Fall
jeder Sensor eine eigene Adresse zugewiesen
bekommen. > RS485/ RS422

USB Kommunikation
Baudrate:

Check Summe

R35485

Multidrop Adresse:

115200

ar

81
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3.5.7. Bedienertasten verriegeln

Mit dieser Funktion kann man die Programmiertasten an der CT-Elektronik verriegeln, um eine nicht
autorisierte Anderung von Parametern am Gerat zu verhindern. Das Betatigen der Schaltflache
bzw. die Programmiertasten. Im verriegelten Zustand kdnnen die eingestellten Parameter am Gerat
mit der Model-Taste zwar aufgerufen werden - eine Anderung uber die - bzw. @-Taste ist jedoch nicht
moglich.

Bedienertasten

Entsperrt



CSvision 83
4. CSvision
4.1. Gerateeinstellungen CSvision

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Konfiguration] offnet ein Dialogfenster zur Einstellung
samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 5 Kategorien unterteilt:

= Signalverarbeitung Einstellung von Emissionsgrad/ Slope und Nachverarbeitung, Ratio
Modus

= Ausgange Einstellung von Ausgabekanal 1 und 2

= |/OPIin Einstellung von Ein- und Ausgangen

= Display Einstellung von Display Hauptwert und LCD-Beleuchtung/ Alarme

» Erweiterte Einstellungen  RS485 Multidrop-Addresse, Ersatzfaser Set, Kalibrierung

= Video Einstellung der Videosignale

CSvision



4.2. Gerateeinstellungen CSvision — Signalverarbeitung

In dieser Registerkarte kdnnen Sie die Parameter Emissionsgrad, Slope, Dampfung einstellen sowie
Funktionen zur Signalnachverarbeitung auswéahlen und deren Parameter festlegen. Des Weiteren lasst sich
hier der gewlinschte Ratio Modus wahlen. Als Standard Einstellung ist der Modus Standard Ratio aktiviert.

‘ 20092003 Firmware Revisio 10014
Signalverarbeitung JAusgange /0 Pins Display Erweiterte Einstellungen
Ratio Modus Nachbearbeitung
Standard Rati Smart Rati
® Standard Ratio O SmartRatio Quelle TRatio v
Standard Mittelung
- r TRatio [*C] 507,3
ope 1,000 - Mittelungszeit [s] 0,020 5
Emissivity! 1000 5 T1rC] 5001
Transmission 1 ' e Mittelungsmodus Normal hd
X T2[FC) 4008
Emissivity/ 1,000
Transmission 2 Smarte Mittelungshysterese [K] 5.0 =
—
Slopel Emissionsgrad berechnen
Prozesstemperatur: 500,0 > Halte
Modus Aus o7
Zeit[g] Unendlich 10,000 g
Dampfung
Max Damp. [%] 95,00 0 Schwelle ['C] 1000,0 s
Max DEmp. Modus Letzter gliltiger Wert v 100 S
Hysterese [K] - s
Konfig laden
Konfig speichern ‘Werkseinstellung oK
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4.2.1. Ratio Modus - Standard Ratio
Emissionsgrad/ Slope/ Dampfung

Der Slope (Emissionsgradverhaltnis) ist Ratio Modus

der Quotient der Emissionsgrade der — @ StndardRato © Smart Ratio

beiden sich Uberlappenden ctandard

Wellenlangenbereiche und damit der - TRatio[C]

entscheidende  Parameter  fir den ¢ 1000 : .

Quotientenbetrieb. Tranemiseion 1 1,000 g
Emissivity/ 1.000 T2re]

Der Emissionsgrad (e - Epsilon) ist eine "™ Dampfung B%1 100

Materialkonstante, die die Fahigkeit eines <P STEE T IR TET

Kdorpers, infrarote Energie auszusenden, Frozesstemperatur. 5000 v

beschreibt. Der Emissionsgrad beeinflusst

lediglich die Einkanalmessung. Dampfung

Max Dampfuna [ |80,00

AL

Die Funktion Slope/ Emissionsgrad
berechnen ermdglicht die Bestimmung
eines unbekannten Emissionsgrades und
Slopes bei bekannter Prozesstemperatur.

Max Dampfunasm |Fester Wert ™

Fester TRatio Wert [*C] 0 =

Dampfung: Die Temperaturdarstellung wird fixiert, wenn die Dampfung das hier vorgegebene Limit Gibersteigt.
Dabei kann entschieden werden, ob der letzte giltige Wert gehalten werden soll oder ein fester
eingetragener Wert.
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4.2.2. Ratio Modus - Smart Ratio

Wahrend der Standardmodus ein Ratio Modus

konstantes Emissionsgradverhaltnis/ O StandardRatio ® smartRatio
Slope voraussetzt, kann' bei der [Smart st
Ratio Messung ein Datensatz e o TRatio [C]
verschiedener Slopes zur

. T1[C] 500,1
Temperaturberechnung  aufgezeichnet
und angewendet werden. Das wird T2[C]

beispielsweise  bendtigt, wenn im
Prozess der Verschmutzungsgrad des
Schutzfensters sich verandert und die
Ratiotemperatur nicht mehr stimmt. Das
l&sst es sich nicht mit einem konstanten
Slope beschreiben.

Dampfung [%] 10,0

Voraussetzung fur die Messung ist, dass die Objekttemperatur bekannt sein muss.
Hinweis: Vor der erstmaligen Nutzung muss zwingend ein Datensatz aufgezeichnet werden
In der Funktion werden die Datensatze aufgezeichnet.

Mit den Tasten kann der Smart Ratio Modus aktiviert bzw. deaktiviert werden.
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Teach-In

Bei der Teach-In Funktion muss die Prozesstemperatur bekannt sein. Diese Temperatur lasst sich Uber zwei
Varianten setzen:

= Variante 1: Uber einen festen Wert

Hier wird die bekannte Prozesstemperatur manuell
eingegeben. Datei  Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Adaptive Ratio Berechnung

Transmission 1: 1,0108 Transmission 2: 1,0053

»  Variante 2: Uber eine Freie GroRe

- - . .. - . TProc: |Fester Wert 500.0 =
Dabei erfolgt die Eingabe Uber ein Analogsignal
beispielsweise einen externen Fihler.
Jetzt meSSEMTETZY

Vorgehensweise
Das verschmutzte Fenster vor den Sensor halten. TRroc: | Fester W =00.0 —
Uber die Schaltfliche Jetzt Messen (F12) kénnen nun roc: | Fester Wert - : <
Messpunkte aufgenommen werden. Die aktuellen
Transmissionsgrade und Slope werden in die Tabelle Jetzt messen (F12)
eingetragen. Alternativ kann auch die F12-Taste gedrickt
werden.

Hinweis

C Bei Aufnahme versch. Messpunkte muss immer die aktuelle Prozesstemperatur bertcksichtigt
werden. Mindestens zwei Messpunkte bei versch. Verschmutzungsgraden. Empfehlung: Je mehr
Messpunkte desto besser
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Datei Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Transmission 1: 0,0300 Transmission 2: 0,0500

Prozes: Fester Wert w 500,0 =

Jetzt messen (F12)

M kte ---cee Reagl i * Messpunkte === Durchschnittliche Slope
Transmission  Transmission Slope TProc A Regression  —— Temperatur-Fehler
1.2000
b o1 02011 09716 5000 1.0200 15.0K
2 0.3484 0.3397 0.5753 500.0 1.0000 =" — ; 10,0K
3 03519 0,3434 0,9758 5000 = 0.8000 Pl 1.0000 /j,u"; 50K 5
4 0,3891 0,3806 09782 500.0 :ﬁ 0.6000 // R 00K 2
s < | - : =
5 04187 04113 0,9824 500.0 @ L S 098001+ sk
6 0.5135 0.5062 0.9853 500.0 £ 0.4000 /.,—-/ i B E
7 0.6880 0.6849 0.9955 500,0 0.2000 0.9600 7 00K E
8 0,6584 0,6348 0,9949 500.0 - -15,0K
3 08792 0,8806 1,0016 500.0 0.0000 0.9400 200K
10 0.9351 0.3381 1.0032 5000 0.3063 0.5063 07063 0.9063 03063 05063 07063 09063
11 09929 09973 1,0045 500.0 “ Tranzmission 2 Transmission 2

Abbrechen

Smart Ratio Beispiel mit 11 Messpunkten
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Die mittlere Abbildung in der Adaptiven Ratio
Berechnung stellt den Transmissionsgrad von
Diode 1 relativ zum Transmissionsgrad von Diode 2 * Messpunkte - Regression
dar.

1.2000
Die blauen Punkte sind die aufgenommenen
Messpunkte. 1.0000

0.8000 Pl

Grune Kurve: Regressionskurve (Polynom) zur E P
Berechnung der Werte zwischen den Messpunkten. 7 0 5000 /
i -
= 0.4000 /?-/
0,2000
0.0000

03062 05063 07063 0.9063

Transmission 2

Hinweis

c Die Smart Ratio Methode kann nur funktionieren, wenn ein monoton steigender Funktionsverlauf
vorliegt. Wenn das nicht der Fall ist, kann die Methode Smart Ratio nicht verwendet werden.
Gegenfalls wiederholen Sie die Messung und Uberprifen Sie die Messung auf Messfehler.
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In der rechten Abbildung in der Adaptiven Ratio
Berechnung ist das Transmissionsverhaltnis
(Slope) relativ zum Transmissionsgrad von Diode 2
dargestellit.

Die blauen Punkte sind die aufgenommenen
Messpunkte.

Die violette horizontale Linie ist, die aus den
Messwerten berechnete, durchschnittliche Slope.

Die rote Kurve ist eine Abschatzung des
Quotienten-Temperaturfehlers  (in  Kelvin)  bei
Verwendung des Durchschnitts-Slopes ohne der
Smart Ratio Methode.

Grine Kurve: Regressionskurve (Polynom) zur
Berechnung der Werte zwischen den Messpunkten.

Slope

Mezspunkte === Durchschnittliche Slope
Fegrezsion = Temperatur-Fehler
1.0200 150K
—r=—1 10.0K
1.0000 _,J’Fi;r‘ ‘oK ,
=
2 0.0K B
0,9800 _,*"’ < =
7 -5, 0K .',1}.,
0.9600 {2 00K =
Fa
- -15.0K
0.5400 -20.0K
03063 05063 07063 09063

Tranzmission 2

Um die erstellten Kurven ins Geréat zu schreiben, muss im Menu
unter die Option Smart Ratio mit neuen Daten
anwenden ausgewahlt werden. Die erstellte Regressionskurve
wird jetzt ins Gerat geschrieben. Ein Hinweisfenster erscheint,
dass die Tabelle ins Gerat gespeichert wird. Der Smart Ratio

Modus ist jetzt automatisch aktiviert.

Anwenden

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden

Tabelle speichern auf Gerat

oK
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Datei  Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Transmission 1: 0,5213 Transmission 2 0,3291

Prozess Fester Wert ~ 500.0 =

= Messpunkte e Regression * Messpunkte === Durchschnittliche Slope
Transmission  Transmission 5 TP AT Regression —— Temperatur-Fehler
ope e 1.2000
b 03011 09716 500.0 1.0200 15.0K
1.0000 -
2 03484 03357 0,973 500.0 /_ = 10.0K
/-‘ e
3 03519 03434 0,9758 500.0 = 0.3000 Pg 1.0000 — 50K 7
4 0.3891 0.3806 0.9782 500.0 § / ) o 0.0K %
‘£ 0.6000 ol ol : =
5 0.4187 04113 0.9824 500.0 a / = 09800 -~ T =
5 o g - 50K 3
[ 05135 0.5062 0.9859 500.0 = 0.4000 /— o
7 06880 06849 03955 500,0 0,200 0.9600 == 00K &
. 4
8 06984 06948 09945 500.0 -15.0K
3 08792 08806 10016 500,0 0.0000 0,940 200K
10 0.9351 0.9381 1.0032 500.0 03063 05063 07063 0.9063 03063 05063 07063 0.9063
1 05929 09973 10085 500.0 v Transmission 2 Transmission 2

Smart Ratio Modus ist nun aktiviert. Weitere Datenpunkte kdnnen in diesem Modus nicht weiter aufgezeichnet
werden. Um weitere Messpunkte hinzuzufigen, missen die auf die Schaltfliche Datenaquise fortsetzen
driicken (Smart Ratio Modus wird wieder deaktiviert).

Nach erfolgreicher Einstellung kdnnen Sie mit der OK-Taste das Fenster schlie3en.




92 CSvision

Ratio Modus Datei  Messung  Gerdt  Diagramm
() Standard Ratio (®) Smart Ratio p . R sam
Start Stopp Laser Keonfiguration SRM

Smart
Ein TRatio [C] 4923

T1[°C] 4588

T2 [C] 4921

D&mpfuna [%] 412

Die Aktivierung des Smart Ratio Funktion wird durch eine griin leuchtende Ein Schaltfliche gekennzeichnet.
Des Weiteren befindet sich ein Icon mit der Bezeichnung SRM, welches bei Aktivierung griin umrandet ist.

Fir eine Deaktivierung der Smart Ratio Ratio Modus

Funktion kann entweder auf das Icon O standard Ratio ® smart Ratio

geklickt werden oder auf die grine Ein- amart

Taste. Teach-In Aus TRatio [FC]
i
r2c
Dampfung [%] 28,1

Weitere Einstellungen
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Im Meni unter |Datei| kbnnen weitere Einstellungen
vorgenommen werden.

Messpunkte in CSV-Datei speichern: Die
erstelten Daten werden auf eine Festplatte
gespeichert

Regressionsdaten auf Gerat speichern: Die
erstellten Daten werden auf das Gerat gespeichert
ohne Aktivierung bzw. Anwenden der Smart Ratio
Methode

93

Datei | Datenaquise  Datenanalyse  Anwenden

Messpunkte in CSV-Datei speichern
Regressionsdaten auf Gerdt speichern

Regressionsdaten in .dat-Datei speichern

Messpunkte aus C5V-Datei laden
Regressionsdaten von Gerdt laden

Regressionsdaten aus Datei laden
Regressionsdaten aus Datei laden und auf Gerdt speichern

Schliefen

Regressionsdaten in .dat-Datei speichern: Hier werden die Daten auf eine Festplatte gespeichert fur eine

externe Datenanalyse.

Messpunkte aus CSV-Datei laden: Wenn bereits Datensétze vorhanden sind, kénnen die Werte eingelesen

werden und in die Tabelle geladen werden.

Regressionsdaten von Gerat laden: Zur Ansicht der aktuell genutzten Regressionskurve.

Regressionsdaten aus Datei laden: Die Regressionsdaten werden aus einer vorhandenen Datei geladen.

Regressionsdaten aus Datei laden und auf Geréat speichern: Hier werden die Regressionsdaten aus einer
vorhandenen Datei geladen und direkt auf das Gerat gespeichert.
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Im Men unter konnen folgende Einstellungen Datenaquise | Datenanalyse  Anwenden
vorgenommen werden.

Jetzt messen F12
Jetzt messen: Ein einzelner Messpunkt wird erstellt und in Periodische Messung starten

die Tabelle geschrieben. Periodische Messung stoppen
Periodische Messung: Ein vordefiniertes Intervall kann Anzahl der Mittelwertbildung: 10 »
eingetragen werden, in welchem die Messpunkte
automatisch aufgenommen werden sollen.

Alle Messpunkte lGschen

Periodische Messung stoppen: Die Aufzeichnung neuer Messpunkte wird gestoppt.

Anzahl der Mittelwertbildung: Signalmittelung bei der Transmissionsgradmessung (Reaktionszeit wird
dadurch verlangert).

Alle Messpunkte léschen: Alle in der Tabelle befindlichen Messpunkte werden geldscht (nicht vom Gerét).

Hinweis
Um einzelne Messpunkte zu I6schen, missen Sie diese in der Tabelle markieren und mit der Lésch-
Taste entfernen.

Im Meni unter |Datenanalysel konnen folgende Datenanalyse | Anwenden
Einstellungen vorgenommen werden.

Pelynom der Ordnung: 4 ]

Polynom der Ordnung: Hier wird die Polynomordnung Approximationsgenauigkeit: 0,9629
angegeben. Als Werkseinstellung ist diese auf Auto Durchschnittliche Slope: 0,9908 »
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eingestellt und wird automatisch ermittelt. Alternativ kann die
bei Bedarf manuell gedndert werden.

Approximationsgenauigkeit: Kennwert zur Beurteilung der Beschreibung der Messwerte durch das
Polynom. GroRere Werte sind besser. Ein Wert von 1 bedeutet perfekte Ubereinstimmung. Die
Approximationsgenauigkeit wird automatisch errechnet.

Durchschnittliche Slope: Der Mittelwert aus allen Slopes wird berechnet (violette Gerade im rechten
Diagramm). Als Werkseinstellung ist diese auf Auto gesetzt. Alternativ kann diese auch manuell gesetzt
werden. Ermdglicht das manuelle Veschieben des durchschnittlichen Slopes (Darstellungsoptimierung).

Im Menii unter konnen folgende Einstellungen | Anwenden

vorgenommen werden.

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden: Die erstellte
Regressionskurve wird ins Geréat geschrieben und der Smart
Ratio Modus aktiviert. Ein Hinweisfenster erscheint, dass die Durchschnittlichen Slope anwenden
Tabelle in das Geréat gespeichert wird.

Smart Ratio mit neuen Daten anwenden

Smart Ratic mit alten Daten anwenden

Alte Slope anwenden

Smart Ratio mit alten Daten anwenden: Im Geréat schon hinterlegte Regressionskurve wird beibehalten und
Smart Ratio Modus aktiviert.

Durchschnittlichen Slope anwenden: Durchschnittlichen Slope setzen und Standard Ratio Modus
aktivieren.

Slope wiederherstellen: Den Slope-Wert vor Offnung der Smart Ratio Konfiguration wiederherstellen.
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4.2.3. Signal-Nachverarbeitung

In der Kategorie Nachbearbeitung kdnnen Sie die Quelle auswéhlen und folgende Einstellungen vornehmen:

= Mittelung (Mittelungszeit, Mittelungsmodus, Smarte Mittelungshysterese)
= Halte Modus (Modus: Aus, Maximumsuche, Minimumsuche, Erw. Maximumsuche, Erw. Minimumsuche)

Die Beschreibung der einzelnen Funktionen finden Sie
unter auf der nachsten Seite.

Unter Quelle wird das in der Registerkarte
Signalausgéange festgelegte Ausgangssignal (=Terroc)
angezeigt.

Adaptive Mittelwertbildung

Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der
Mittelwertbildung bei steilen Signalflanken. Dabei
kénnen Sie zusétzlich unter min. Differenz die minimale
Temperaturdifferenz  fir das Ansprechen dieser
Funktion eingeben.

Machverarbeitung

Quelle

Mittelung

Mittelungszeit [s]

Mittelungsmodus

Aktiver Mitilungsschwellwert [*C]
Halte

Modus

Zeit [s] Unendlich
Schwelle [*C]

Hysterese [K]

TRatio v

0,020 =

Mormal ~

Aus

Aus
Maximumsuche

Minimumsuche
Erw. Maximumsuche
Erw. Minimumsuche
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Mittelwertbildung

Maximumsuche

Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche
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Ein arithmetischer Algorithmus wird ausgefiihrt, um das Signal zu glatten.
Der unter Mittelungszeit eingestellte Wert ist die Zeitkonstante. Diese
Funktion kann auch mit allen weiteren Nachverarbeitungsfunktionen
kombiniert werden.

Die minimal einstellbare Mittelungszeit betragt 0,1s.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei
sinkender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die minimal einstellbare Haltezeit betragt 0,1s.
Nach Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den zweith6chsten Wert bzw.
sinkt um 1/8 der Differenz zwischen vorherigem Maximalwert und
Minimalwert wahrend der Haltezeit.

Dieser Wert wird wiederum fir die eingestellte Zeit gehalten.

Danach fallt das Signal mit langsamer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf
der Prozesstemperatur.

Somit wird bei der Messung periodischer Ereignisse (z.B. Flaschen auf
einem Forderband) verhindert, dass die Prozesstemperatur zwischen 2
Ereignissen auf die Bandtemperatur absinkt.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei
steigender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die Definition des Algorithmus entspricht der
Maximumsuche (invertiert).

Dieser Algorithmus sucht nach lokalen Maximalwerten. Dabei werden
Maximalwerte, die kleiner als ihre Vorgénger sind, nur dbernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert unterschritten hatte.
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Bei eingestellter Hysterese muss ein Maximalwert zuséatzlich erst um den
Wert der Hysterese abgefallen sein, damit er als neues Maximum
Ubernommen wird.

Erweiterte Minimumsuche Diese Funktion verhélt sich invertiert zur erweiterten Maximumsuche; d.h.
dieser Algorithmus sucht nach lokalen Minimalwerten. Dabei werden
Minimalwerte, die gré3er als ihre Vorganger sind, nur ibernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert tberschritten hatte.
Bei eingestellter Hysterese muss ein Minimalwert zusatzlich erst um den
Wert der Hysterese angestiegen sein, damit er als neues Minimum
Ubernommen wird.

Adaptive Mittelwertbildung Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der Mittelwertbildung
bei steilen Signalflanken.

Aus Wenn Aus im Modusfeld eingestellt ist, erfolgt keine Signal-
Nachverarbeitung.
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4.3. Geréateeinstellungen CSvision — Ausgang
4.3.1. Ausgang lund 2

Das Gerat besitzt zwei Ausgange (OUT 1, OUT 2) die beliebig
konfiguriert werden kdnnen. Zur Auswahl stehen unter Modus die
folgenden Optionen:

= Aus
= Analog
= Alarm

99

Signalverarbeitung AUSgande /O Pins Disq
Ausgang 1
Modus

Bei Aktivierung von Analog stehen im Feld Quelle folgende Signalquellen zur Wahl:

= TProc Prozesstemperatur

= TRatio Ratio Temperatur

= T1 1-Kanal Temperatur

= T2 2-Kanal Temperatur

= Dampfung Signaldampfung in %

= TDet Temperatur vom Detektor
= TBox Sensortemperatur

Analog

Quelle

TMin CT TR atio
Thax Fc]|T7

T2
min [mA] (Dampfung

max [MA] | TBox
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Der gewuinschte Temperaturmessbereich Sensors kann jetzt eingestellt  Ausgang 1
werden. Die Bereichsgrenzen kdénnen dabei durch Eingabe in die Modus Analog v
entsprechenden Felder verandert werden. Als Quelle kann zwischen

Teroc, Tratio, T1, T2, DAmpfung, Toe: 0der Tgox gewahlt werden. ’;niiz TRato »
= TMin: untere Temperaturbereichsgrenze TMin [°C] 300,0 =

= TMax: obere Temperaturbereichsgrenze TMax [°C] 1410,0 g

= Min [mA]: untere Grenze mA-Ausgang Min [mA] 40 :

Max [mA] 20,0 -

= Max [mA]: obere Grenze mA-Ausgang ragsate 1 B (I
ailSafe Min Bereich [*C] 10,0

FailSafe Max Bereich [°C] 00.0

FailSafe min [mA] 5

LILARIE LA RIE N ANIE N

FailSafe max [mA] 21,0

[ JFailSafe ist aktiv Min
[ FailSafe ist aktiv Max

Alternativ kann der Ausgang 1 und 2 als Alarmausgang genutzt werden. Ausgang 1
Wabhlen Sie hierzu die Einstellung Alarm aus. Modus Alarm v
Als Quelle kann zwischen Tproc, Tratio, T1, T2, Dampfung, Tper 0der Tgox

Alarm

gewahlt werden. Quelle

. . . L. TProc
Unter Schwelle wird der Schwellwert fur die Auslésung des Alarms
festgelegt. Schwelle [*C] 900,0
Hysterese: Einstellung der minimalen Hysterese Fysterese [C] 100
Alarm aus [mA]: Wert, wenn kein Alarm Alarm Aus [mA] 40
Alarm an [mA]: Wert bei Alarm Alarm Ein [mA] 20,0
Mit der Auswahl Offen/ Geschlossen unter Modus wird der Ausgang Normal

als High- oder Low-Alarm definiert.
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4.3.2. Failsafe

Das Pyrometer verfligt Uber eine Failsafe-Funktion, die im
analogen Modus verwendet werden kann.

Der Bereich lasst sich beliebig konfigurieren. Die Einstellungen fiir
Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten
Pegels am Analogausgang in Abhangigkeit von festgelegten
Temperaturgrenzwerten.

Somit kann ein maglicher Kabeldefekt schnell erkannt werden.

4.4. Gerateeinstellungen CSvision — 1/O-Pin

FailSafe Min Bereich [*C] |700,0

Failsafe Max Bereich [*C] 14000

FailSafe min [mA]

Failsafe max [mA]

[ Failsafe ist Aktiv Min
FailSafe ist Aktiv Max

201

1k

1k

Ak

Das CSvision hat einen I/O-Pin, der mit Hilfe der Software sowohl als Ausgang als auch als Eingang

programmiert werden kann. Folgende Funktionen sind moglich:

Funktion I/O pin ist ein Beschreibung

Alarm Ausgang digital Open-collector Ausgang/ Definition als HIGH- oder LOW- Alarm tber
Norm. offen/ norm. geschl. im Software-Dialog

Gultig LO Eingang digital Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am I/O-Pin ein Low-
Pegel anliegt; bei Wegfall des Low-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Gultig HI Eingang digital Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am I/O-Pin ein High-

Pegel anliegt; bei Wegfall des High-Pegels wird der letzte Wert gehalten.
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Hold LO HI Eingang digital
Hold HI LO Eingang digital
Hold Reset LO Eingang digital
Hold Reset HlI Eingang digital
ext. Slope Eingang analog

ext. Emissionsgrad  Eingang analog

Freie GroRRe Eingang analog
Laser an LO Eingang digital
Laser an HlI Eingang digital

Low/High-Pegel: Via Software einstellbar

Bei steigender Flanke am I/O Pin wird der letzte Wert gehalten.
Bei fallender Flanke am I/O Pin wird der letzte Wert gehalten.
Ricksetzen einer Haltefunktion bei Low-Pegel am 1/O-Pin
Ricksetzen einer Haltefunktion bei High-Pegel am 1/0-Pin

Externe Einstellung des Slope-Wertes liber eine analoge Spannung (0-10
V)

Externe Einstellung des Emissionsgrades Uber eine analoge Spannung
(0-10V)

Darstellung einer frei skalierbaren Gro3e

Laser einschalten (LO Signal)
Laser einschalten (HI Signal)
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Bei Auswahl der Funktion Alarm kénnen folgende Signalquellen
ausgewahlt werden:

= TProc Prozesstemperatur

* TRatio Ratio Temperatur

= T1 1-Kanal Temperatur
= T2 2-Kanal Temperatur
= Dampfung Signaldampfung in %
= TDet Detektor Temperatur
= TBox Sensortemperatur

Uber Normal: offen bzw. Normal: geschlossen kann der Alarm als
Low- oder High-Alarm definiert werden.

Bei Auswahl der Funktion ext. Slope bzw. ext. Emiss. ist der I/O-Pin
als analoger Eingang programmiert. Die Skalierung des Eingangs
kann in den Feldern Slope@ 0V (Emiss.@ 0V) bzw. Slope@ 10V
(Emiss.@ 10V) vorgenommen werden.

/0 Pin 1
Modus
Parameter
Quelle
Schwelle [*C]
Hysterese [*C]
Normal

Differenz-Modus

110
OUTPUT

/O Pin 2
Modus
Parameter
P11V
P2[V]
Slope P1

Slope P2

o
INPUT

Alarm

TProc
8000
100
Offen

Inaktiv

ext. Slope

0,0
10,0

09
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Bei Auswahl der Funktion Hold Reset LO bzw. Hold Reset Hl ist der

Ii2 Pin 3
I/O-Pin als digitaler Eingang programmiert. Bei Anlegen eines Low- S =
bzw. High-Pegels wird eine aktivierte Haltefunktion (MAX, MIN, e .
erweitert MAX, erweitert MIN) zuriickgesetzt. T :
Hysterese [V]

1.0

o
INPUT
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4.5. Gerateeinstellungen CSvision — Display

In dieser Registerkarte knnen Sie Einstellungen zur Hintergrund-LED (= Visuelle Alarme) vornehmen.

4.5.1. Visuelle Alarmbereiche

Unabhangig vom gewahlten Signal fir den Analogausgang kann unter Allgemein/ Hauptdisplayquelle ein
Signal aus folgender Liste ausgewahlt werden:

TProc Prozess Temperatur

TRatio Ratio Temperatur

T1 Temperaturwert aus 1-Kanal-Betriebsart
T2 Temperaturwert aus 2-Kanal-Betriebsart
Dampfung Signaldampfung in %

TDet Temperatur vom Detektor

TBoX Sensortemperatur

Fir die visuellen Alarmbereiche kdnnen einem Signal bis zu acht Alarmgrenzen zugeordnet werden. Das
ausgewahlte Signal kann dabei unter Quelle unabhéangig vom im Display dargestellten Wert und unabhé&ngig
vom Analogausgang gewahlt werden.
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Signalverarbeitung Ausgangl DisplaylEmewter‘[e Einstellungen Video
Visuelle Alarmbereiche
Quelle: Dampfung b

Von N . . ‘
0,0 2 1% 95,0 = | [
95,1 2 1% 1000 3 % | | |
0,0 = 1000 3 % | | |
0,0 = 1000 3 % | | |
0,0 S % 1000 2 % | v
0,0 S % 1000 2 % | | |
0,0 2 1% 1000 3 % | | |
0,0 2 1% 1000 3 % | | |
Konfig laden
Konfig speichern Werkseinstellung OK Abbrechen

4.5.2. Temperatureinheit

Die Temperatur kann auf Fahrenheit unter Einstellungen/ Optionen und Haken setzen bei Fahrenheit
geandert werden.
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4.6. Gerateeinstellungen CSvision — Erweiterte Einstellungen

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kénnen folgende Parameter eingestellt werden:

= |nterface
(@]
(@]
(@]
(@]

RS488 — Abschlusswiderstand, Baudrate, Busadresse
RS422 — Abschlusswiderstand, Baudrate
Modbus — Abschlusswiderstand, Baudrate, Node 1D

= Feldkalibrierung

@)
@)
@)

Manual
1 Punkt
2 Punkt

Signalverarbeitung Ausgang IO Pins Dlsu\ay'l Erweiterte Einstellungen IV\deo

Interface Feld-Kalibrierung
Mode R3485 v~ Modus Manuel
RS485 Ratio
Abschluss R No v
Baudrate 115200 ~ Offset (K] 00
Baseaddress |1 : Anstieg 1,00000
T
Offset [K] 00
Anstieg 1,00000
T2
Offset [K] 00

Anstieg 1,00000

107



4.6.1. RS485 Base-Address

In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein

Netzwerk  aus  mehreren  CSvision-Sensoren Interface
aufgebaut werden (max. 32 Sensoren). Mode RS485 v
Fur die digitale Kommunikation muss in diesem Fall
jeder Sensor eine eigene Adresse im Feld RS485
Baseaddress zugewiesen bekommen. » RS485/
RS422 Abschluss R No v
Zusatzlich ist der Abschlusswiderstand am letzten Baudrate 115200 ~
Sensor im Netzwerk auf Yes gesetzt werden.
Baseaddress 1 —
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4.6.2. Kalibrierung

In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kdnnen drei
verschiedene Modi ausgewahlt werden, um eine Kalibrierung
des Gerates vorzunehmen:

=  Manuell
= 1 Punkt (Kalibrierung)
= 2 Punkt (Kalibrierung)

Diese Verstarkungsfaktoren lassen sich fur die Ratio, T1 und T2
Temperatur eingegeben.

Manuelle Kalibrierung

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden
kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-Offset-Wert einzustellen
bzw. die Verstarkung (Anstieg) fir die Temperaturkurve zu
andern.

Die Standard-Einstellungen fir Offset und Anstieg sind:

= Offset: 0,0K
= Anstieg: 1,000

Kalibrierung

Modus
Ratio

Offset [K]

Anstieg

™

Offset [K]

Anstieg

T2

Offset [K]

Anstieg

Manuel w

0,0

1,00000

100,0

1,00000

100,0

1,00000
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Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabhangig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abhéngig von

der Prozesstemperatur).



1 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann fiir das Gerét eine 1 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wahlen Sie
unter Modus 1 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur ein. Eine
Offsetberechnung erfolgt und wird angezeigt.

Kalibrierung RN SoII-Ten‘peratur
) |zt Ratio Temperatur
Modus |‘1 Punkt V| = |zt T1 Temperatur
Ratio = |5t T2 Temperatur
_.-«-—-—'—'_'_'_._.
Offset [K] 50 = 815 855 895 935 7%
835 875 @15 955 8985
Anstieg 1,0 = =9
Soll-Temperatur [°C] 855,0 =
T Ist Ratio Temperatur [*C] 850,0 =
Offset [ =7 : Ist T1 Temperatur [*C] 850,0 =
Ist T2 Temperatur [*C] 850,0 -
Anstieg 1,00000 5
T2
Offset [K] 5.0 =

Anstieg 1,0
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2 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann eine 2 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéahlen Sie unter Modus
2 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur und die Soll-Temperatur fiir zwei verschiedene
Punkte ein. Ein Offset und Anstieg (Verstarkung) wird anschlieRend berechnet.

Kalibrierung —— Soll-Temperatur

Ist Ratio Temperatur
1200
Modus [2 Punit v] s —— 1t T1 Temperatur

—— |t T2 Temperatur

Ratio :
400
Offset [K] = ol
815 1015 1215 1415
Angtieg 0,91743 = P1
Soll-Temperatur [*C] 8550 =
T1 Ist Ratio Temperatur [*C] 8500 =
Offset K 0o : Ist T1 Temperatur [*C] 0,0 =
Ist T2 Temperatur [*C] 0,0 $
Anstieg 0,0 =
P2
Soll-Temperatur [*C] 14000 3
T2
Ist Ratio Temperatur [*C] 13500 =
Offset [K] 0.0 - Ist T1 Temperatur [°C] 00 :
- = Ist T2 Temperatur [*C] 0,0 $

Anstieg 0,0



4.6.3. Videosignal

Das CSvision verfugt Uber eine integrierte Webcamera mit einem eingebauten Zwei-Stufen-Helligkeitsfilter.
Bei sehr Uberbelichtetet Objekten kann der Filter stufenweise vorgeschalten werden. Aul3erdem verfligt das
System Uber eine digitale Belichtung des Signals und kann in der Helligkeitsleiste angepasst werden.
Zusatzlich kann das Bild mit dem Mausrad hinein-, bzw. hinausgezoomt werden. Ist ihr Pyrometer nicht
senkrecht zu Ihrem Messobjekt verbaut, so kann das Bild mit der linken Maustaste per drag and drop rotiert
werden.

Ist Ihre Bilddarstellung unscharf, so kdnnen Sie das Bild mittels der Fokusleiste unter dem Bild fokussieren.

Configuration - o

23020007 Firmware Rev. 16

4 0 4
No fiter Auto

Dimmed

® Max fiter

Save confi i Faclory defaults oK
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4.6.4. Automatische Schnappschisse

Sie kdnnen temperaturgetriggrte Schnappschiusse des Videosignals automatisch erstellen lassen. Gehen
Sie dabei auf Messung/ Getriggerte Fotos und setzen Sie den Haken unter Aktiviere getriggerte Fotos.
Nun kénnen Sie die Einstellungen fur getriggerte Aufnahmen vornehmen. Zusatzlich kénnen Sie die
Triggerschwelle im Diagramm zeigen lassen.

Wenn ein Triggerereignis passiert ist und ein getriggertes Foto aufgenommen wurde, wird im Temperatur-
Zeit-Diagramm ein Symbol einer Kamera gezeigt.

Unter Einstellungen/ Video Snapshot Setup kénnen weitere Einstellungen vorgenommen werden. Die
Beschreibung des Snapshots mit Informationen zu Datum, Uhrzeit, Seriennummer des Sensors und weitere
Messstelleninformationen kdnnen vorgenommen werden, sowie der Dateispeicherort fir die
Schnappschiisse geandert werden.
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5. Spezialfunktionen

5.1. Speichern der Sensorkonfiguration

In _jedem Fenster, welches Sie Uber die Schaltflache | Gerst | Diagramm  Ansicht

[Menii: Gerat\ Konfiguration] aufrufen, R

finden Sie im unteren Teil die folgenden Schaltflachen zur A2 Gerste scannen LIl
Speicherung der Sensorkonfiguration:

Verbindung trennen

‘ KU”@““““” ‘ ‘ Werkseinstellungen @ lnf':'rm EtiDrl
speichern

Konfiguration laden oK R‘ KanigUratiDn

Konfiguration Speichern Speichert die aktuellen Sensorparameter als Konfigurationsdatei (Endung:
*.cfg). Ein Explorerfenster o6ffnet sich und ermdglicht Definition von
Dateinamen und Speicherort.

Konfiguration Laden Eine zuvor gespeicherte Konfiguration kann geladen werden.

Werkseinstellung Ermoglicht ein Ricksetzen des Gerates auf die ab Werk eingestellten
Parameter. Durch gleichzeitiges Betéatigen der Ab-Taste und der Mode-
Taste (beide ca. 3 Sekunden gedriickt halten) auf die Werkseinstellung
zuruckgesetzt werden.

Nach Betéatigen von OK werden die Einstellungen tlbernommen.
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5.2. Adaptive Mittelwertbildung

Die Mittelwertbildung wird in der Regel eingesetzt, um Signalverlaufe zu glatten. Uber den einstellbaren
Parameter Zeit kann dabei diese Funktion an die jeweilige Anwendung optimal angepasst werden. Ein Nachteil
der Mittelwertbildung ist, dass schnelle Temperaturanstiege, die durch dynamische Ereignisse hervorgerufen
werden, der gleichen Mittelungszeit unterworfen sind und somit nur zeitverzégert am Signalausgang
bereitstehen. Die Funktion Adaptive Mittelwertbildung (Smart Averaging) eliminiert diesen Nachteil, indem
schnelle Temperaturanstiege ohne Mittelwertbildung direkt an den Signalausgang durchgestellt werden.

1 : : : : : | : : i i | | : i
3480 3940 4440 4880 EA 5940 Gl ESW 7AW 7AW BAS  BM0 940 as0 2.300 T30 T 5300 5300 7300 5300 5300 e

Signalverlauf mit Smart Averaging-Funktion Signalverlauf ohne Smart Averaging-Funktion
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5.3. Binary Chat Program

Im Downloadpaket befindet sich ein zuséatzliches Programm, mit dessen Hilfe man sehr einfach die digitale
Kommunikation des angeschlossenen Sensors Uberpriifen kann. Kopieren Sie die Anwendung
(BinaryChat.exe) aus dem Verzeichnis \Binary Chat Program auf den Desktop oder in ein beliebiges
Verzeichnis auf der Festplatte lhres PCs. Nach Starten des Programms erscheint folgendes Fenster:

¢
COM-Port : A~
Command :
COM-Port : Checksum :
|U1 01 Send Start Timer
1
R . . Inbereal ;| {100
Baudrate : eceive .
9600 hd
Integer : Temperature ; Decimal ;
Open COM
Averaging
Integer : Temperature : Decimal :
Count : |10 - Reset v
< >

Waéhlen Sie zunachst den COM-Port des angeschlossenen Sensors aus (diese Information erhalten Sie aus
der Statuszeile der CompactPlus Connect oder aus dem Gerate-Manager lhres PCs).

Stellen Sie dann die Baudrate ein, mit der Ihr Sensors arbeitet.

Sie konnen jetzt den COM-Port durch Betéatigen von offnen.
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Hinweis

Bitte schlieRen Sie vor dem Offnen des COM-Ports die CompactPlus Connect-Software, da diese Anwendung
ggf. auf den gleichen Sensor/ COM-Port zugreift.

Vergewissern Sie sich, dass der Sensor auf bidirektionale digitale Kommunikation eingestellt ist.

Nun kdnnen Sie in der Kommandozeile (Command) ein bindres Kommando als Hexadezimalwert aus der
jeweiligen Befehlsliste des angeschlossenen Sensors eingeben. Nach Betatigen von erscheint die
Antwort in der Zeile Receive (ebenfalls als HEX-Wert). Unter der Empfangszeile finden Sie den ganzzahligen
Dezimalwert der Antwort Integer sowie die berechnete Temperatur Temperature bzw. den Dezimalwert
Decimal, der sich aus Division der Antwort durch 1000 ergibt. Diese Umrechnung wird z.B. fur den
Emissionsgrad verwendet.

4% Binary Chat Program V1.0 : COM73 , 115200 Baud =NACH| X
OM-Port : -
Command :
COM-Port : Checksum : -
|U1 01 Start Tirner |
,? J
Receive : Interval - | 1100
Baudrate : .
115200 - 1D~4E =
Integer : Temperature Decimal :
8033 703,3 8,033
Averaging :
Close COM Integer : Temperature Decimal :
Count: {10 = Feset 4314 N4 4,314 i
4 T b

Beispiel 1: CTratio/ Abfrage der Prozesstemperatur


http://medicamina.bplaced.net/joomla/images/stories/cautio.jpg
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In Beispiel 1 wird die Prozesstemperatur von einem CTratio abgefragt. Dabei wird entsprechend der
Kommandoliste vorgegangen (Ordner: Commands):

1 Basic Functions
mm

0x01 READ Temp. - Process none byte1 byte2 = [byte1*256 + byte2 - 1000) / 10

0x02 READ Temp. - Det none byte1 byte2 = (byte1*256 + byte2 - 1000) / 10 "C
0x03 READ Temp. - Box none byte1 byte2 = (byte1*256 + byte2 - 1000) / 10 C
0x0A READ Temp. - Ratio none byte1 byte2 = [byte1*256 + byte2 - 1000} / 10 "C
0x0B READ Temp. -T2 none byte1 byte2 = (byte1*256 + byte2 - 1000) / 10 "C
0x0C READ Temp. - T1 none byte1 byte2 = (byte1*256 + byte2 - 1000) / 10 "C
0x0D READ Temp. - none byted byte2 = (byte1*256 + byte2 - 1000) / 10 %

Attenuation

5.3.1. Zusétzliche Funktionen
Im Bereich Averaging kann aus einer definierten Anzahl von Werten Count der Mittelwert berechnet werden.
Durch Betatigen der Schaltflache |Start Timer| kann eine wiederholte Abfrage von Werten (sinnvoll z.B. bei

Prozesstemperatur) durchgefiihrt werden. Unter Interval kann man das Abfrageintervall (in ms) einstellen.
Bitte verwenden Sie nur Zeiten >50 ms, da ansonsten falsche Werte ausgegeben werden kénnten.
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6. Meni-Ubersicht

Uber die Meniipunkte erreichen Sie alle Softwareeinstellungen. Sie werden im Verlauf der Anleitung naher
erlautert:

-
105

Datei  Messung  Gerdt Diagramm  Ansicht  Einstellungen ¥

6.1. Menu: Datei

Diagramm speichern Speichern von Diagrammdateien |Dateif | Messung  Gerat
Diagramm 6ffnen Offnen gespeicherter Diagrammdateien (*.dat)
Beenden Beenden des Programms

Diagramm speichern

Diagramm &ffnen

Beenden
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6.2. Menu: Messung

Start Stal’t der MESSUHQ IMe55ung| | Gerﬁt Diagramm
Pause Anhalten der fortlaufenden
Darstellung (,einfrieren®) . Start
Stopp Beenden der Messung I I Pause
Einstellungen Offnen des Fensters: Einstellungen . Stopp
Burst-String konfigurieren Im  Burst-Modus erfolgt eine
Kommunikation, d.h. der Sensor _ o
sendet kontinuierlich Daten. Burst-5tring konfigurieren
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6.3. Menu: Gerat

Geréate scannen

Verbindung trennen
Information

Konfiguration
Schleifenwartung
Laser

Suchen nach angeschlossenen
Sensoren (bei deaktivierter
automatischer Suche)

Trennen der Verbindung zum Sensor und
SchlieRen des COM-Port

Anzeigen von Gerateinformationen wie
Firmware, Hardware etc.

Offnen des Fensters: Konfiguration
Uberpriifung des Analog-Ausgabekanals
Ein- und Ausschalten des Lasers

Gerat || Diagramm  Ansicht

p Gerdte scannen

Yerbindung trennen

@ Information
R’ Konfiguration

5 Schleifenwartung

Laser
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6.4. Menu: Diagramm

Diagrammeinstellungen... Auswahl von Digitalanzeigen, Temperaturgraphen, |Diagramm|| Ansicht
Strichstarke und Farbe.

Einstellungen
Digitalanzeig iagramm, reich SHftor Fart ¥ Ach:
Digitalanzeige Diagramm Auto Bereich Stiftbreite Farbe  YAchse D ELOTTRTSETRE T whe VA
e B ] B 2 # [ [Pmesames
o o 5
Trato o 2 2 & N Pmesaes

0D O AN | :
Tt o O 2 B [N imetoree ]
0 D 2 s L
o0 O | o o o
0 D 2 s

Primar-achse

)

Semndar-acnse

©
&
9]

[m]
[m]
®

i m| 2 I o o @ -
prp— o a) 2] I (v
mvI03 i m| 2 &
O u} O W e
Abbrechen =

CT 4M CTratio
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6.5. Meni: Ansicht

Titelleiste
Mentleiste
Werkzeugleiste

Werkzeugleiste
beschriften

Statuszeile

Digitalanzeigen

Diagramm

Ein- und Ausblenden der Titelzeile des Softwarefensters
Ein- und Ausblenden der Meniileiste
Ein- und Ausblenden der Werkzeugleiste

Ein- und Ausblenden der Schaltflachenbezeichnungen

Ein- und Ausblenden der Statuszeile

Auswahl aller verfiigbaren Werte, die als Digitalanzeige
dargestellt werden kénnen

Ein- und Ausblenden des Temperaturdiagramms

|
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Ansichtl Einstellungen 7

Ll Lellede]

[<]

[<]

Titelleiste

Menileiste

Wergzeugleiste
Wergzeugleiste Beschriftung
Statusleiste

Digital

Diagramm

Immer im Vordergrund

Digitale Anzeige cben
Digitale Anzeige rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

Externe Anzeige

TProc

TRatic
T
T2
TActRatic
ThActl
ThAct2
Dampfung
THead
TBox
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Immer im
Vordergrund

Dig. Anzeigen
oben

Dig. Anzeigen
rechts

Alle Leisten an
Alle Leisten aus
Externe Anzeige

Log Fenster

Wenn aktiviert, ist das Softwarefenster immer im Vordergrund zu sehen
(unabhangig von anderen aktiven Anwendungen)

Die Digitalanzeigegruppe wird oben rechts im Softwarefenster angeordnet

Die Digitalanzeigegruppe wird an der rechten Seite des Softwarefensters
angeordnet

Zeigt alle Leisten an (Titel-, Meni-, Werkzeug- und Statusleiste)

Blendet alle Leisten aus (Titel-, Menl-, Werkzeug- und Statusleiste)

Offnet ein externe Anzeige Externe Anzeige v TProc

' TRatio

!

T2
TActRatio
TActl
TAct2

Anzeige der protokollierten
Softwareereignisse

Dampfung
THead
TBox
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6.6. Menu: Einstellungen

Optionen... Offnen des Fensters: Optionen zum | Einstellungen | 2
Festlegen von grundlegenden Optionen
Einstellungen und Speicheroptionen Sprache
Sprache Auswahl der gewUnschten Sprache Sr_:thwareemstellungen wiederherstellen
Video snapshot setup
Software Die Software wird auf die Werksvoreinstellungen zurtick gesetzt (Die
Werkseinstellungen Sensoreinstellungen sind hiervon nicht betroffen)

6.7. Menu: Hilfe

Hilfe... Offnen der Hilfedatei 7|

www.optris.de Offnet die Optris-Homepage in Ihrem Hilfe
Internet-Browser .

. ) ] www.optris.de

Uber... Anzeige der Software-Version Uber



http://www.optris.de/
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6.8. Kontext-Menu (rechte Maustaste)

Diagrammeinstellungen Auswabhl von Digitalanzeigen, Diagrammeinstellungen
Temperaturgraphen, Strichstarke und ,
Farbe. Ansicht »

Ansicht Verzweigt in das Untermeni Ansicht
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6.9. Kontext-Menu [Untermeni: Ansicht]

Titelleiste
Meniileiste

Werkzeugleiste

Werkzeugleiste
beschriften

Statusleiste
Diagramm

Digitale Anzeigen
oben

Digitale Anzeigen
rechts

Alle Leisten
anzeigen

Alle Leisten
ausblenden

Externe Anzeige

127

Anzeigen oder ausblenden der Titelleiste y—Rizarzmpeinstellungen

Titelleiste

i Ansich
Anzeigen oder ausblenden der [ nsicn: | >
Mendleiste

Anzeigen oder ausblenden der
Werkzeugleiste

Anzeigen oder ausblenden der
Werkzeugleistenbezeichnungen fmmerim (ordergrund

. Digitale Anzeige oben
Anzeigen oder ausblenden der
Statuszelle Alle Leisten anzeigen

Anzeigen oder ausblenden des Ale Leisten ausblenden
Dlagramms Externe Anzeige

Menileiste
Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften

Statusleiste

Digitalanzeigen

EREEENEE

Diagramm

Digitale Anzeige rechts

K

Platziert die Digitalanzeigen oberhalb des
Diagramms

Platziert die Digitalanzeigen rechts vom
Diagramm
Anzeige aller Leisten auf einmal

Ausblenden aller Leisten auf einmal

Verzweigt in das Untermeni Externe Anzeige



6.10. Kontext-Menu [Untermenli: Externe Anzeige]

In  diesem Menl lassen sich separate
Digitalanzeigen fur die verschiedenen Signale
aufrufen. Diese Anzeigen werden auch angezeigt,
wenn die Applikation im unsichtbaren Modus lauft.
Die Anzeigen werden immer im Vordergrund des
PC- Bildschirms angezeigt.

Dizgrammeinstellungen

IAnsicht I

Titelleiste

Menileiste
Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften

EEEEE

Statusleiste

Digitalanzeigen

Diagramm

Immer im Verdergrund

Digitale Anzeige oben
Digitale Anzeige rechts

Alle Leisten anzeigen

Alle Leisten aushlenden

[r—
| IExtamaAnzeige I

TProc
Thvg
Thct
Tint

Eps
Trans
mvIo1
mVI02
mv103
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